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Liebe Kundin, lieber Kunde,

es freut uns, dass Sie sich fur STIHL
entschieden haben. Wir entwickeln und
fertigen unsere Produkte in Spitzenqualitat
entsprechend der Bedirfnisse unserer
Kunden. So entstehen Produkte mit hoher
Zuverlassigkeit auch bei extremer
Beanspruchung.

STIHL steht auch flir Spitzenqualitat beim
Service. Unser Fachhandel gewahrleistet
kompetente Beratung und Einweisung
sowie eine umfassende technische
Betreuung.

Wir danken lhnen fir |hr Vertrauen und
winschen lhnen viel Freude mit Ihrem
STIHL Produkt.

s

Dr. Nikolas Stihl

WICHTIG! VOR GEBRAUCH LESEN
UND AUFBEWAHREN.
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2. Zu dieser

Gebrauchsanleitung

2.1 Allgemein

Diese Gebrauchsanleitung ist eine
Originalbetriebsanleitung des
Herstellers im Sinne der EG-Richtlinie
2006/42/EC.

STIHL arbeitet standig an der
Weiterentwicklung seiner Produktpalette;
Anderungen des Lieferumfanges in Form,
Technik und Ausstattung missen wir uns
deshalb vorbehalten.

Aus den Angaben und Abbildungen dieses
Heftes kdnnen aus diesem Grund keine
Anspriiche abgeleitet werden.

In dieser Gebrauchsanleitung sind
eventuell Modelle beschrieben, welche
nicht in jedem Land verfiigbar sind.

Diese Gebrauchsanleitung ist
urheberrechtlich geschiitzt. Alle Rechte
bleiben vorbehalten, besonders das Recht
der Vervielfaltigung, Ubersetzung und der
Verarbeitung mit elektronischen
Systemen.
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2.2 Landervarianten

STIHL liefert abh&ngig vom
Auslieferungsland Gerate mit
unterschiedlichen Steckern und Schaltern
aus.

In den Abbildungen sind Gerate mit
Eurosteckern dargestellt, der
Netzanschluss von Geraten mit anderen
Steckerausfiihrungen erfolgt auf
gleichartige Weise.

2.3 Anleitung zum Lesen der
Gebrauchsanleitung

Bilder und Texte beschreiben bestimmte
Handhabungsschritte.

Samtliche Bildsymbole, die auf dem Gerat
angebracht sind, werden in dieser
Gebrauchsanleitung erklart.

Blickrichtung:

Blickrichtung bei Verwendung ,links*“ und
Jrechts” in der Gebrauchsanleitung:

Der Benutzer steht hinter dem Gerat und
blickt in Fahrtrichtung vorwarts.

Kapitelverweis:

Auf entsprechende Kapitel und
Unterkapitel fur weitere Erklarungen wird
mit einem Pfeil verwiesen. Das folgende
Beispiel zeigt einen Verweis auf ein
Kapitel: (= 3.)

Kennzeichnung von Textabschnitten:

Die beschriebenen Anweisungen kénnen
wie in den folgenden Beispielen
gekennzeichnet sein.

Handhabungsschritte, die das Eingreifen
des Benutzers erfordern:

0478 131 9942 C - DE

o Schraube (1) mit einem
Schraubenzieher |6sen, Hebel (2)
betdtigen ...

Generelle Aufzahlungen:

— Einsatz des Produkts bei Sport- oder
Wettbewerbsveranstaltungen

Texte mit zusatzlicher Bedeutung:

Textabschnitte mit zusatzlicher Bedeutung
werden mit einem der nachfolgend
beschriebenen Symbole gekennzeichnet,
um diese in der Gebrauchsanleitung
zusatzlich hervorzuheben.

Gefahr!

Unfall- und schwere
Verletzungsgefahr fur Personen.
Ein bestimmtes Verhalten ist
notwendig oder zu unterlassen.

Warnung!

A Verletzungsgefahr fiir Personen.
Ein bestimmtes Verhalten
verhindert mégliche oder
wahrscheinliche Verletzungen.

Vorsicht!
Leichte Verletzungen bzw.

Sachschaden kdénnen durch ein
bestimmtes Verhalten verhindert
werden.

Hinweis

Information flir eine bessere
Nutzung des Gerates und um
mogliche Fehlbedienungen zu
vermeiden.

i@

Texte mit Bildbezug:

Einige Abbildungen, die fiir den Gebrauch
des Gerats notwendig sind, finden Sie
ganz am Anfang der Gebrauchsanleitung.

Das Kamerasymbol dient zur =2
Verknipfung der Bilder auf den 1

Bildseiten mit dem entsprechenden
Textteil in der Gebrauchsanleitung.

Bilder mit Textabschnitten:

Handhabungsschritte mit direktem Bezug
auf das Bild finden Sie unmittelbar nach
der Abbildung mit entsprechenden
Positionsziffern.

Beispiel:

Das Steuerkreuz (1) dient zur Navigation
in den MenUs, mit der OK-Taste (2)
werden Einstellungen bestatigt und Menis
gedffnet. Mit der Zuriick-Taste (3) kdnnen
MenUs wieder verlassen werden.
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3. Geratebeschreibung

3.1 Robotermaher

7
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1  Beweglich gelagerte Haube (= 5.5), 7  STOP-Taste (= 5.1)

(= 5.6) 8 Vorderrad

2 Ladekontakte: 9 Mahwerk
Anschlusskontakte zur 10 Beidseitig geschliffenes Mahmes-
Dockingstation ser (= 16.3)

3 Hinterrad 11 Akkufach

4  Tragegriff (= 5.6) 12 Mitnehmerscheibe

5 Entnehmbare Steuerkonsole
(= 3.3), (= 15.2)

6 Drehgriff Schnitthdhenverstellung
(= 9.6)
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3.2 Dockingstation

1 Bodenplatte

2 Kabelfiihrungen zum Einlegen des
Begrenzungsdrahts (= 9.11)

3 Netzteil
4 Abnehmbare Abdeckung (= 9.2)

5 Ladekontakte:
Anschlusskontakte zum
Robotermaher

6 Bedienpanel
mit Taste und LED (= 13.1)

7 Taste
8 LED-Anzeige
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3.3 Steuerkonsole

A Hauptmenii 14:28@@]
i o
Befehle Mahplan

Information Einstellungen

1 Steuerkreuz:
Lenken des
Robotermahers (= 15.6)
Navigieren in Menis (= 11.1)
2 OK-Taste:
Manuell Mahen (= 15.6)
Navigieren in Menis (= 11.1)
3 Zurlick-Taste:
Navigieren in Menis (= 11.1)
4 Mah-Taste:
Manuell Mahen (= 15.6)
Méahen unabhangig von
Aktivzeiten (= 15.5)
5 Regensensor (= 11.12)

6 Grafikfahiges Display

0478 1319942 C - DE



4. Wie der Robotermaher

arbeitet

4.1 Funktionsprinzip

Der Robotermaher (1) ist fir die
automatische Bearbeitung von
Rasenflachen konzipiert. Er maht den
Rasen in zuféallig gewahlten Bahnen.

Damit der Robotermaher die Grenzen der
Mahflache [A) erkennt, muss ein
Begrenzungsdraht (2) um diese Flache
verlegt werden. Diesen durchflief3t ein
Drahtsignal, das von der

Dockingstation (3) erzeugt wird.

0478 131 9942 C - DE

Feste Hindernisse (4) in der Mahflache
werden vom Robotermaher mit Hilfe eines
StoRsensors sicher erkannt. Bereiche (5),
die der Robotermaher nicht befahren darf,
und Hindernisse, an die er nicht anstoRen
soll, miissen mit Hilfe des
Begrenzungsdrahts von der restlichen
Mahflache abgegrenzt werden.

Bei eingeschalteter Automatik verlasst
der Robotermaher wahrend der
Aktivzeiten (= 11.7) die Dockingstation
selbstéandig und maht den Rasen. Zum

Aufladen des Akkus fahrt der
Robotermaher selbstandig in die
Dockingstation. Anzahl und Dauer der
Mah- und Ladevorgange innerhalb der
Aktivzeiten werden dabei vollautomatisch
angepasst. So ist garantiert, dass stets die
ndtige wochentliche Mahdauer erreicht
wird.

Bei ausgeschalteter Automatik und fir
Mahvorgange unabhédngig von
Aktivzeiten kann ein Mahvorgang mit der
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Mah-Taste bzw. mit dem Befehl "Mahen
starten" bzw. "Mahen zeitverzégert
starten" aktiviert werden. (= 11.5)

Der STIHL Robotermaher

kann zuverlassig und

storsicher in unmittelbarer

Nachbarschaft zu
W anderen Robotermahern

betrieben werden. Das

Drahtsignal erfillt den
Standard der EGMF (Vereinigung der
europaischen Gartengeratehersteller)
beziglich der elektromagnetischen
Emissionen.

4.2 Manuelles Mahen

Mit dem Robotermaher (1) kann der
Rasen auch manuell wie mit einem
handgefliihrten Rasenmaher gemaht
werden. Dazu Steuerkonsole (2)
entnehmen, im Men(i "Befehle" die Option

10

"Handsteuerung" wahlen, Mahmesser
sowie Fahrantrieb aktivieren und hinter
dem Robotermaher nachgehen. (= 15.6)

o | Der StoRsensor und die
1 | Randbegrenzung sind wéhrend des
manuellen Mahens inaktiv.

5. Sicherheitseinrichtungen

Das Gerat ist fur die sichere Bedienung
und zum Schutz vor unsachgemal3er
Benutzung mit mehreren
Sicherheitseinrichtungen ausgestattet.

Verletzungsgefahr!

Wird bei einer der
Sicherheitseinrichtungen ein Defekt
festgestellt, darf das Geréat nicht in
Betrieb genommen werden.
Wenden Sie sich an einen
Fachhandler, STIHL empfiehlt den
STIHL Fachhandler.

5.1 STOP-Taste

Durch Driicken der roten STOP-Taste auf
der Oberseite des Robotermahers wird der
Betrieb des Gerats sofort gestoppt. Das
Mahmesser kommt innerhalb von wenigen
Sekunden zum Stillstand und im Display
erscheint die Meldung "STOP-Taste
betétigt". Solange die Meldung aktiv ist,
kann der Robotermaher nicht in Betrieb
genommen werden und ist in einem
sicheren Zustand. (= 24.)

Bei eingeschalteter Automatik

erfolgt nach Bestatigung der A
Meldung mit OK eine Abfrage, ob L
der automatische Betrieb

fortgesetzt werden soll.

Bei Ja bearbeitet der Robotermaher weiter
die Mahflache nach Mahplan.

Bei Nein bleibt der Robotermaher in der
Mahflache stehen, die Automatik wird
ausgeschaltet. (= 11.5)

o | Langes Driicken der STOP-Taste
1 | aktiviert zuséatzlich die
Geratesperre. (» 5.2)

5.2 Geratesperre

Der Robotermaher muss vor
allen Wartungs- und
Reinigungsarbeiten, vor dem
Transport sowie vor der

Uberpriifung gesperrt werden.

Bei aktivierter Geratesperre kann der
Robotermaher nicht in Betrieb genommen
werden.

Aktivieren der Geratesperre:
— STOP-Taste lang driicken,
— im Menu Befehle,

— im Men Sicherheit.

Geratesperre via Meni Befehle
aktivieren:

e |Im Meni "Befehle" den Eintrag "iMow
sperren" auswahlen und mit OK-Taste
bestatigen. (= 11.5)

Geratesperre via Menii Sicherheit
aktivieren:

e Im Meni "Einstellungen" das
Untermend "Sicherheit" 6ffnen.
(= 11.16)

e Eintrag "iMow sperren" wahlen und mit
OK-Taste bestatigen.

Geratesperre aufheben:

e Bei Bedarf Gerat mit einem beliebigen
Tastendruck aufwecken.
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e Robotermaher mit abgebildeter
Tastenkombination entsperren.
Dazu sind die Mdh-Taste und die
OK-Taste in der abgebildeten
Reihenfolge zu driicken.

].“uﬁ

5.3 Schutzabdeckungen

Der Robotermaher ist mit
Schutzabdeckungen ausgestattet, die
einen unbeabsichtigten Kontakt mit dem
Mahmesser und mit Schnittgut verhindern.
Dazu zahlt insbesondere die Haube.

5.4 Zweihandbedienung

Das Mahmesser kann beim

manuellen Mahen nur eingeschaltet
werden, wenn die OK-Taste mitdem  +
rechten Daumen betétigt und L=
gehalten und anschlieRend die

Mahtaste mit dem linken Daumen
gedriickt wird. Einmal aktiviert, muss nur
mehr die Mahtaste gedriickt bleiben, um
weiterzumahen.

5.5 StoRsensor

Der Robotermaher ist mit einer
beweglichen Haube ausgestattet, die als
StoRsensor dient. Er bleibt sofort stehen,
wenn er im automatischen Betrieb auf ein
festes Hindernis trifft, das eine gewisse
Mindesthohe (10 cm) hat und fest mit dem
Untergrund verbunden ist. AnschlieBend
andert er die Fahrtrichtung und setzt den
Mahvorgang fort. Wird der StoRsensor zu
oft ausgeldst, wird zusatzlich das
Mahmesser gestoppt.
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Der Stol3 gegen ein Hindernis

A erfolgt mit einer gewissen Kraft.
Empfindliche Hindernisse bzw.
leichte Gegenstande wie kleinere
Blumentopfe kénnen deshalb
umgeworfen bzw. beschadigt
werden.

STIHL empfiehlt, Hindernisse zu
entfernen bzw. mit Sperrflachen
auszugrenzen. (= 12.9)

5.6 Anhebeschutz

Wenn der Robotermaher an der Haube
oder am Tragegriff angehoben wird,
unterbricht er sofort den Mahvorgang. Das
Mahmesser kommt innerhalb von wenigen
Sekunden zum Stillstand.

5.7 Neigungssensor

Wenn wahrend des Betriebs die erlaubte
Hangneigung Uberschritten wird, andert
der Roboterméher sofort die
Fahrtrichtung. Bei einem Uberschlag
werden der Fahrantrieb und der Mahmotor
abgeschaltet.

5.8 Displaybeleuchtung

Wahrend des Betriebs wird die
Displaybeleuchtung aktiviert. Durch das
Licht ist der Robotermaher auch bei
Dunkelheit gut zu erkennen.

5.9 Diebstahlschutz

Bei aktiviertem Diebstahlschutz ertont
nach dem Anheben des Robotermahers
ein Alarmsignal, wenn der PIN-Code nicht
innerhalb von einer Minute eingegeben
wird. (® 11.16)

Der Robotermaher kann ausschlieRlich
zusammen mit der mitgelieferten
Dockingstation betrieben werden. Eine
weitere Dockingstation muss mit dem
Robotermdher gekoppelt werden.

(= 11.16)

STIHL empfiehlt, eine der
Sicherheitsstufen "Niedrig",
"Mittel" oder "Hoch" einzustellen.
So ist garantiert, dass Unbefugte
den Robotermdher nicht mit
anderen Dockingstationen in
Betrieb nehmen kdnnen bzw.
Einstellungen oder die
Programmierung verandern.

5.10 GPS-Schutz

Die Modelle RMI 632 C, RMI 632 PC sind
mit einem GPS-Empfanger ausgestattet.
Bei aktiviertem GPS-Schutz wird der
Eigentiimer des Gerats verstandigt, wenn
das Gerat auRerhalb des Heimbereichs in
Betrieb genommen wird. AuRerdem wird
im Display der PIN-Code abgefragt.

(= 14.5)

e | Empfehlung:
1 | GPS-Schutz immer aktivieren.
(= 11.16)
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6. Zu lhrer Sicherheit

6.1 Allgemein

Bei der Arbeit mit dem Gerat
sind diese Unfall-
Verhiitungsvorschriften

unbedingt zu befolgen.

Vor der ersten Inbetriebnahme

muss die gesamte

Gebrauchsanleitung

aufmerksam durchgelesen
werden. Bewahren Sie die
Gebrauchsanleitung fiir spateren
Gebrauch sorgfaltig auf.

Diese Vorsichtsmaflnahmen sind fir lhre
Sicherheit unerlasslich, die Auflistung ist
jedoch nicht abschlie3end. Benutzen Sie
das Gerét stets mit Vernunft und
Verantwortungsbewusstsein und denken
Sie daran, dass der Benutzer fur Unfélle
mit anderen Personen oder deren
Eigentum verantwortlich ist.

Der Begriff "Benutzen" umfasst alle
Arbeiten am Robotermaher, an der
Dockingstation und am
Begrenzungsdraht.

Es wird als "Benutzer" definiert:

— Eine Person, die den Robotermaher
neu programmiert oder die bestehende
Programmierung andert.

— Eine Person, die Arbeiten am
Robotermaher durchfihrt.

— Eine Person, die das Gerat in Betrieb
nimmt oder aktiviert.

12

— Eine Person, die den
Begrenzungsdraht bzw. die
Dockingstation installiert oder
deinstalliert.

Auch der Gebrauch der iMow App fallt
unter den Begriff "Benutzen" im Sinn
dieser Gebrauchsanleitung.

Benutzen Sie das Gerat nur ausgeruht und
bei guter kérperlicher sowie geistiger
Verfassung. Wenn Sie gesundheitlich
beeintrachtigt sind, sollten Sie Ihren Arzt
fragen, ob die Arbeit mit dem Gerat
maoglich ist. Nach der Einnahme von
Alkohol, Drogen oder Medikamenten, die
das Reaktionsvermdgen beeintrachtigen,
darf nicht mit dem Gerat gearbeitet
werden.

Machen Sie sich mit den Bedienteilen und
dem Gebrauch des Gerats vertraut.

Das Gerat darf nur von Personen benutzt
werden, die die Gebrauchsanleitung
gelesen haben und die mit der
Handhabung des Gerats vertraut sind. Vor
der erstmaligen Inbetriebnahme muss sich
der Benutzer um eine fachkundige und
praktische Unterweisung bemiihen. Dem
Benutzer muss vom Verkaufer oder von
einem anderen Fachkundigen erklart
werden, wie das Gerat sicher zu
verwenden ist.

Bei dieser Unterweisung sollte dem
Benutzer insbesondere bewusst gemacht
werden, dass flr die Arbeit mit dem Gerat
auRerste Sorgfalt und Konzentration
notwendig sind.

Auch wenn Sie dieses Gerat
vorschriftsmafig bedienen, bleiben immer
Restrisiken bestehen.

Lebensgefahr durch Erstickung!
Erstickungsgefahr fur Kinder beim
Spielen mit Verpackungsmaterial.
Verpackungsmaterial unbedingt
von Kindern fernhalten.

Das Gerat darf nur an Personen
weitergegeben bzw. verliehen werden, die
mit diesem Modell und seiner
Handhabung grundsatzlich vertraut sind.
Die Gebrauchsanleitung ist Teil des
Gerats und muss stets mitgegeben
werden.

Sicherstellen, dass der Benutzer
korperlich, sensorisch und geistig fahig ist,
das Gerét zu bedienen und damit zu
arbeiten. Falls der Benutzer korperlich,
sensorisch oder geistig eingeschrankt
dazu fahig ist, darf der Benutzer nur unter
Aufsicht oder nach Anweisung durch eine
verantwortliche Person damit arbeiten.

Sicherstellen, dass der Benutzer volljahrig
ist oder entsprechend nationaler
Regelungen unter Aufsicht in einem Beruf
ausgebildet wird.

n Achtung - Unfallgefahr!
Kinder sind wahrend des

Mahbetriebs vom Gerat und
der Mahflache fernzuhalten.

Hunde und andere Haustiere
sind wahrend des
Mahbetriebs vom Gerat und
der Mahflache fernzuhalten.

Aus Sicherheitsgriinden ist
jede Veranderung am Gerat,
ausgenommen der fachgerechte Anbau
von Zubehdr und Anbaugeraten, welche
von STIHL zugelassen sind, untersagt,
auRerdem fihrt dies zur Aufhebung des
Garantieanspruchs. Auskunft Gber
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zugelassenes Zubehdr und Anbaugeréte
erhalten Sie bei lhrem STIHL
Fachhandler.

Insbesondere ist jede Manipulation am
Gerat untersagt, welche die Leistung bzw.
die Drehzahl der Elektromotoren
verandert.

Es diirfen keine Anderungen am Gerét
vorgenommen werden, welche zu einer
Erhéhung der Gerduschemission fiihren.

Die Geratesoftware darf aus
Sicherheitsgriinden niemals verandert
oder manipuliert werden.

Beim Einsatz in 6ffentlichen Anlagen,
Parks, Sportstatten, an Stral3en und in
land- und forstwirtschaftlichen Betrieben
ist besondere Vorsicht erforderlich.

Mit dem Gerat dlrfen keine Gegenstande,
Tiere oder Personen, insbesondere
Kinder, transportiert werden.

Erlauben Sie niemals Personen,
insbesondere Kindern, auf dem
Robotermaher mitzufahren oder auf ihm
Zu sitzen.

Achtung — Unfallgefahr!

Der Robotermaher ist zur automatischen
Rasenpflege und zum manuellen
Rasenmahen bestimmt. Eine andere
Verwendung ist nicht gestattet und kann
gefahrlich sein oder zu Schaden am Gerat
fuhren.

Wegen korperlicher Gefahrdung des
Benutzers darf das Gerat fur folgende
Arbeiten nicht eingesetzt werden
(unvollstandige Aufzahlung):

— zum Trimmen von Blschen, Hecken
und Strauchern,

— zum Schneiden von Rankgewachsen,
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— zur Rasenpflege auf
Dachbepflanzungen und in
Balkonkasten,

— zum Hackseln und Zerkleinern von
Baum- und Heckenschnitt,

— zum Reinigen von Gehwegen
(Absaugen, Fortblasen),

— zum Einebnen von Bodenerhebungen
wie z. B. Maulwurfshiigeln.

6.2 Bekleidung und Ausriistung

Tragen Sie festes Schuhwerk
‘. mit griffiger Sohle und arbeiten

Sie niemals barful3 oder
beispielsweise in Sandalen,

— wenn der Robotermaher mit Hilfe der
Steuerkonsole von Ort zu Ort gefahren
wird,

— wenn Sie sich dem Robotermaher
wahrend des Betriebs nahern,

— wenn der Rasen manuell gemaht wird.
(= 15.6)

Bei der Installation, bei
Wartungsarbeiten und allen
sonstigen Arbeiten am Gerat
und an der Dockingstation
geeignete Arbeitskleidung anziehen.

Niemals lose Kleidung tragen, die an
beweglichen Teilen hangen bleiben kann —
auch keinen Schmuck, keine Krawatten
und keine Schals.

Tragen Sie insbesondere eine lange Hose,

— wenn Sie sich dem Robotermaher
wahrend des Betriebs nahern,

— wenn Sie den Rasen manuell mahen.

Bei Wartungs- und
Reinigungsarbeiten, bei
Drahtverlegearbeiten (Draht
verlegen und wieder entfernen)
sowie bei der Fixierung der Dockingstation
stets feste Handschuhe tragen.

Hande insbesondere bei allen Arbeiten am
Mahmesser und beim Einschlagen der
Fixiernagel sowie der Heringe der
Dockingstation schiitzen.

Lange Haare bei allen Arbeiten am Gerat
zusammenbinden und sichern (Kopftuch,
Mitze etc.).

&

tragen.

Beim Einschlagen der
Fixierndgel und der Heringe der
Dockingstation ist eine
geeignete Schutzbrille zu

6.3 Warnung — Gefahren durch
elektrischen Strom

Achtung!
Stromschlaggefahr!

Besonders wichtig fur die
elektrische Sicherheit

sind ein intaktes

Netzkabel und ein

intakter Netzstecker am Netzteil.
Beschadigte Kabel, Kupplungen
und Stecker oder den Vorschriften
nicht entsprechende
Anschlussleitungen dirfen nicht
verwendet werden, um sich nicht
der Gefahr eines elektrischen
Schlages auszusetzen.

Daher Anschlussleitung regelmaRig
auf Anzeichen einer Beschadigung
oder Alterung (Brichigkeit)
Uberprifen.

Nur Original-Netzteil verwenden.
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Das Netzteil darf nicht benutzt werden,
— wenn es beschadigt oder abgenutzt ist,

— wenn Leitungen beschadigt oder
abgenutzt sind. Insbesondere ist die
Netzanschlussanleitung auf
Beschadigung und Alterung zu priifen.

Wartungs- und Reparaturarbeiten an
Netzleitungen und am Netzteil dirfen nur
von speziell ausgebildeten Fachleuten
durchgefihrt werden.

Stromschlaggefahr!

Eine beschadigte Leitung nicht ans
Stromnetz anschlieRen und eine
beschadigte Leitung erst berlihren, wenn
sie vom Stromnetz getrennt ist.

Die Anschlussleitungen am Netzteil diirfen
nicht verandert (z. B. gekirzt) werden.
Das Kabel zwischen Netzteil und
Dockingstation darf nicht verlangert
werden.

Netzteil und Kabel nicht dauerhaft auf
nassen Untergrund legen.

Stromschlaggefahr!

Beschadigte Kabel, Kupplungen und
Stecker oder den Vorschriften nicht
entsprechende Anschlussleitungen diirfen
nicht verwendet werden.

Achten Sie immer darauf, dass die
verwendeten Netzleitungen ausreichend
abgesichert sind.

Anschlussleitung an Stecker und
Steckbuchse trennen und nicht an den
Anschlussleitungen ziehen.

Das Gerat nur an eine Stromversorgung
anschlieRen, die durch eine Fehlerstrom-
Schutzeinrichtung mit einem
Auslésestrom von héchstens 30 mA
geschutzt ist. Nahere Auskiinfte gibt der
Elektroinstallateur.

14

Wird das Netzteil an eine
Stromversorgung auBerhalb eines
Gebaudes angeschlossen, muss diese
Steckdose flr den Betrieb im
AuBenbereich zugelassen sein. Ndhere
Auskiinfte zu den landerspezifischen
Vorschriften gibt der Elektroinstallateur.

Wird das Gerét an ein Stromaggregat
angeschlossen, ist darauf zu achten, dass
es durch Stromschwankungen beschadigt
werden kann.

6.4 Akku
Nur Original-Akku verwenden.

Der Akku ist ausschlieBlich dafur
bestimmt, in einem STIHL Robotermaher
fix eingebaut zu werden. Er ist dort optimal
geschutzt und wird aufgeladen, wenn der
Robotermaher in der Dockingstation steht.
Es darf kein anderes Ladegerat verwendet
werden. Die Verwendung eines nicht
geeigneten Ladegerats kann zu
Stromschlaggefahr, Uberhitzung oder
Austreten von atzender Akkuflissigkeit
fuhren.

Akku niemals o6ffnen.
Akku nicht fallen lassen.

Keinen defekten oder deformierten Akku
verwenden.

Akku aulRerhalb der Reichweite von
Kindern lagern.

Explosionsgefahr!

Akku vor direkter
Sonneneinstrahlung,

Hitze und Feuer

schitzen — niemals ins Feuer
werfen.

Akku nur in einem
Temperaturbereich von -10°C
bis max. +50°C einsetzen und
lagern.

Akku vor Regen und
Feuchtigkeit schiitzen — nicht in
Flussigkeiten tauchen.

Akku nicht Mikrowellen oder
hohem Druck aussetzen.

Akkukontakte niemals mit metallischen
Gegenstanden verbinden (kurzschlieRen).
Akku kann durch Kurzschluss beschadigt
werden.

Nicht benutzten Akku fern von
Metallgegenstanden (z. B. Nagel,
Milnzen, Schmuck) halten. Keine
metallischen Transportbehalter
verwenden — Explosions- und
Brandgefahr!

Bei falscher Anwendung kann FlUssigkeit
aus dem Akku austreten — Kontakt
vermeiden! Bei zufalligem Kontakt mit
Wasser abspulen. Wenn die Flissigkeit in
die Augen kommt, zusatzlich arztliche
Hilfe in Anspruch nehmen. Austretende
Akkuflissigkeit kann zu Hautreizungen,
Verbrennungen und Verdtzungen fihren.

Keine Gegenstande in die
Luftungsschlitze des Akkus stecken.

Weiterflihrende Sicherheitshinweise siehe
http://www.stihl.com/safety-data-sheets

6.5 Transport des Gerats

Vor jedem Transport, insbesondere vor
dem Anheben des Robotermahers,
Geratesperre aktivieren. (= 5.2)

Das Gerat vor dem Transport auskiihlen
lassen.
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Beim Anheben und Tragen Kontakt mit
dem Mahmesser vermeiden. Der
Robotermaher darf nur am Tragegriff
angehoben werden, niemals unter das
Gerat greifen.

Beachten Sie das Gewicht des Geréats und
benutzen Sie bei Bedarf geeignete
Verladehilfen (Hebevorrichtungen).

Gerat und mittransportierte Geréateteile
(z. B. Dockingstation) auf der Ladeflache
mit ausreichend dimensionierten
Befestigungsmitteln (Gurte, Seile usw.) an
den in dieser Gebrauchsanleitung
beschriebenen Befestigungspunkten
sichern. (= 21.)

Beachten Sie beim Transport des Gerats
regionale gesetzliche Vorschriften,
insbesondere was die Ladungssicherheit
und den Transport von Gegenstanden auf
Ladeflachen betrifft.

Akku nicht im Auto liegen lassen und
niemals direkter Sonneneinstrahlung
aussetzen.

Lithium-lonen-Akkus missen beim
Transport besonders sorgfaltig behandelt
werden, insbesondere ist auf
Kurzschlusssicherheit zu achten. Akku
entweder in der unbeschadigten Original-
Verpackung oder im Robotermaher
transportieren.

6.6 Vor der Inbetriebnahme

Es ist sicherzustellen, dass jede Person,
die das Gerat benutzt, die
Gebrauchsanleitung kennt.

Befolgen Sie die Anweisungen zur
Installation von Dockingstation (= 9.1)
und Begrenzungsdraht (=> 12.).
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Der Begrenzungsdraht und das Netzkabel
mussen gut auf dem Boden befestigt
werden, damit sie keine Stolperfallen
darstellen. Eine Verlegung Uber Kanten
(z. B. Gehsteige, Pflastersteinkante) ist zu
vermeiden. Bei Verlegung auf Béden, in
die die mitgelieferten Fixiernagel nicht
eingeschlagen werden kdénnen (z. B.
Pflastersteine, Gehsteige), ist ein
Kabelkanal zu verwenden.

Die ordnungsgemafe Verlegung des
Begrenzungsdrahts und des Netzkabels
ist regelmaRig zu kontrollieren.

Fixierndgel immer vollstandig
einschlagen, um eine Stolpergefahr zu
vermeiden.

Die Dockingstation nicht an einer
unilbersichtlichen Stelle installieren, an
der sie zu einer Stolperfalle werden kann
(z. B. hinter Hausecken).

Dockingstation mdglichst auRerhalb der
Reichweite von Kriechtieren wie Ameisen
oder Schnecken installieren —
insbesondere den Bereich um
Ameisennester und Kompostieranlagen
meiden.

Bereiche, die der Robotermaher nicht
gefahrlos befahren kann (z. B. wegen
Absturzgefahr), sind durch eine
entsprechende Verlegung des
Begrenzungsdrahts zu sperren.

STIHL empfiehlt, den Robotermaher nur
Uber Rasenflachen und befestigten
Wegen (z. B. gepflasterte Einfahrten) in
Betrieb zu nehmen.

Der Robotermaher erkennt keine
Absturzstellen wie Kanten, Absatze,
Swimmingpools oder Teiche. Wird der
Begrenzungsdraht entlang von
potentiellen Absturzstellen verlegt, ist aus

Sicherheitsgriinden zwischen dem
Begrenzungsdraht und der Gefahrenstelle
ein Abstand von mehr als 1 m einzuhalten.

Uberpriifen Sie regelmaRig das Geldnde,
auf dem das Gerat eingesetzt wird, und
entfernen Sie alle Steine, Stocke, Drahte,
Knochen und alle sonstigen Fremdkérper,
die von dem Gerat hochgeschleudert
werden kénnen.

Nach der Installation des
Begrenzungsdrahts insbesondere alle
Werkzeuge von der Mahflache entfernen.
Abgebrochene oder beschadigte
Fixiernagel missen aus der Grasnarbe
herausgezogen und entsorgt werden.
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Uberpriifen Sie regelméaRig die zu
mahende Flache auf Unebenheiten und
entfernen Sie diese.

Benutzen Sie das Gerat niemals, wenn
Schutzeinrichtungen beschadigt oder
nicht angebaut sind.

Die am Gerét installierten Schalt- und
Sicherheitseinrichtungen durfen nicht
entfernt oder Uberbrickt werden.

Vor dem Gebrauch des Gerats sind
defekte sowie abgenutzte und
beschadigte Teile zu ersetzen.
Unleserliche oder beschadigte Gefahren-
und Warnhinweise am Gerét sind zu
erneuern. lhr STIHL Fachhéandler halt
Ersatzklebeschilder und alle weiteren
Ersatzteile bereit.

Vor der Inbetriebnahme ist zu prifen,

— ob das Gerat im betriebssicheren
Zustand ist. Das bedeutet, dass sich die
Abdeckungen und Schutzvorrichtungen
an ihrem Platz befinden und in
einwandfreiem Zustand sind.
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— ob die Dockingstation im
betriebssicheren Zustand ist. Dabei
missen alle Abdeckungen
ordnungsgemal’ montiert sein und sich
in einwandfreiem Zustand befinden.

— ob der elektrische Anschluss des
Netzteils an einer vorschriftsmaRig
installierten Steckdose erfolgt.

— ob am Netzteil die Isolierung der
Anschlussleitung und des Netzsteckers
in einwandfreiem Zustand ist.

— ob das gesamte Gerat (Gehduse,
Haube, Befestigungselemente,
Mahmesser, Messerwelle etc.) weder
abgenutzt noch beschadigt ist.

— ob das Mahmesser und die
Messerbefestigung in
ordnungsgemalem Zustand sind
(sicherer Sitz, Beschadigungen,
VerschleiR). (= 16.3)

— ob alle Schrauben, Muttern und andere
Befestigungselemente vorhanden bzw.
festgezogen sind. Lockere Schrauben
und Muttern vor der Inbetriebnahme

festziehen (Anziehmomente beachten).

Bei Bedarf alle nétigen Arbeiten
durchfihren bzw. einen Fachhandler
aufsuchen. STIHL empfiehlt den STIHL
Fachhandler.

6.7 Programmierung

Beachten Sie die kommunalen
Vorschriften fiir die Betriebszeiten von
Gartengeraten mit Elektromotor und
programmieren Sie die Aktivzeiten
dementsprechend. (= 14.3)
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Insbesondere ist die Programmierung
auch so anzupassen, dass sich wahrend
des Mahbetriebs keine Kinder, Zuschauer
oder Tiere auf der zu mahenden Flache
befinden.

Das Andern der Programmierung mit Hilfe
der iMow App kann bei den Modellen
RMI 632 C, RMI 632 PC zu Aktivitaten
fUhren, die von anderen Personen nicht
erwartet werden. Anderungen im Mahplan
sind deshalb vorab allen betroffenen
Personen mitzuteilen.

Der Robotermaher darf nicht zeitgleich mit
einer Bewasserungsanlage betrieben
werden, die Programmierung ist
dementsprechend anzupassen.

Stellen Sie sicher, dass am Robotermaher
das richtige Datum und die richtige Uhrzeit
eingestellt sind. Korrigieren Sie
gegebenenfalls die Einstellungen. Falsche
Werte kénnen zu unbeabsichtigtem
Abfahren des Robotermahers fihren.

6.8 Wahrend des Betriebs
® Dritte, insbesondere Kinder
I [Hl und Tiere, aus dem
€| Gefahrenbereich fernhalten.
Erlauben Sie Kindern niemals, sich dem

Robotermaher zu ndhern oder mit ihm zu
spielen.

Das Starten eines Mahvorgangs mit Hilfe
der iMow App bei den Modellen

RMI 632 C, RMI 632 PC kann filr Dritte
unerwartet sein. Betroffene Personen sind
deshalb vorab (iber eine mégliche Aktivitat
des Robotermahers zu informieren.

Lassen Sie den Robotermaher niemals
arbeiten, wenn Sie wissen, dass sich Tiere
oder Personen —insbesondere Kinder —in
der Nahe aufhalten.

Bei Betrieb des Robotermahers auf
offentlichen Platzen sind Schilder mit
folgendem Hinweis rund um die Mahflache
anzubringen:

"Warnung! Automatischer Rasenmaher!
Von der Maschine fernhalten! Kinder sind

zu beaufsichtigen!"
oder FiiBe an oder unter sich

drehende Teile. Bertihren Sie

niemals das umlaufende Messer.

Achtung -
Verletzungsgefahr!
Fihren Sie niemals Hande

Vor Gewittern bzw. bei Blitzschlaggefahr
Netzteil vom Stromnetz trennen. Der
Robotermaher darf dann nicht in Betrieb
genommen werden.

Der Robotermaher darf mit laufendem
Elektromotor niemals gekippt und
hochgehoben werden.

Versuchen Sie niemals, Einstellungen am
Gerat vorzunehmen, solange einer der
Elektromotoren lauft.

Aus Sicherheitsgriinden darf das Gerat
nicht an Hangen mit einer Steigung Uber
24° (45 %) eingesetzt werden.
Verletzungsgefahr!

24° Hangneigung entsprechen einem
vertikalen Anstieg von 45 cm bei 100 cm
horizontaler Lange.
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45 cm

100 cm
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£~ Achten Sie auf den Nachlauf
{ ° ’\ des Schneidwerkzeuges, der
bis zum Stillstand einige

o
STOP Sekunden betragt.

Driicken Sie wahrend des
laufenden Betriebs die STOP-
Taste (= 5.1),

— bevor Sie Einstellungen im Menl
andern bzw. vornehmen,

— bevor Sie die Programmierung
anpassen,

— bevor Sie die Steuerkonsole
entnehmen.

Aktivieren Sie die Geratesperre (= 5.2),

— bevor Sie das Gerat anheben und
tragen,

— bevor Sie das Gerat transportieren,

— bevor Sie Blockierungen lésen oder
Verstopfungen beseitigen,

— bevor Arbeiten am Mahmesser
durchgeflhrt werden,

— bevor das Gerat Gberpriift oder
gereinigt wird,

— wenn ein Fremdkérper getroffen wurde
oder falls der Robotermaher abnormal
stark vibriert. Uberpriifen Sie in diesen
Fallen das Gerat, insbesondere die
Schneideinheit (Messer, Messerwelle,
Messerbefestigung), auf
Beschadigungen und fuhren Sie die
erforderlichen Reparaturen durch,
bevor Sie das Gerat erneut starten und
mit ihm arbeiten.
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n Verletzungsgefahr!

Starkes Vibrieren ist in der Regel
ein Hinweis auf eine Stérung.

Der Robotermaher darf
insbesondere mit beschadigter
oder verbogener Messerwelle oder
mit einem beschadigten bzw.
verbogenen Mahmesser nicht in
Betrieb genommen werden.
Lassen Sie die erforderlichen
Reparaturen von einem Fachmann
— STIHL empfiehlt den STIHL
Fachhandler — durchfiihren, falls
Ihnen die nétigen Kenntnisse
fehlen.

Vor dem Verlassen des Geréts sind die
Sicherheitseinstellungen des
Robotermahers so anzupassen, dass er
von unbefugten Personen nicht in Betrieb
genommen werden kann. (= 11.16)

Manuelles Mdhen:

Starten Sie das Gerat mit Vorsicht,
entsprechend den Hinweisen in Kapitel
"Manuelles Mahen". (= 15.6)

Arbeiten Sie nur bei Tageslicht oder bei
guter kunstlicher Beleuchtung.

Niemals Tasten am Gerat — insbesondere
Mah-Taste — mechanisch fixieren.

Der Benutzer muss sich immer hinter dem
Gerat aufhalten. Stets auf ausreichenden
Abstand der FiRe zum Messer achten.

Beim Rasenmahen niemals laufen, um
eine Verletzungsgefahr duch

Ausrutschen, Stolpern usw. zu verhindern.

Seien Sie besonders vorsichtig, wenn Sie
den Robotermaher umkehren oder
rickwarts zu sich heranbewegen.

Bei feuchtem Untergrund besteht wegen
verminderter Standhaftung erhdhte
Unfallgefahr.

Es ist besonders vorsichtig zu arbeiten,
um ein Ausrutschen zu verhindern. Wenn
moglich, manuelles Mahen bei feuchtem
Untergrund vermeiden.

Achten Sie immer auf einen guten Stand
an Hangen und vermeiden Sie das Mahen
an UbermaRig steilen Hangen.

Mahen Sie quer zum Hang, niemals auf-
oder abwarts, und achten Sie darauf, stets
Uber dem Robotermaher zu stehen, um
bei eventuellem Verlust der Kontrolle tGiber
das Geréat nicht zusatzlich Gberrollt zu
werden.

In der Grasnarbe verborgene Objekte
(Rasensprenganlagen, Pfahle,
Wasserventile, Fundamente, elektrische
Leitungen etc.) missen umfahren werden.
Uberfahren Sie niemals solche
Fremdobjekte.

Fahren Sie niemals absichtlich gegen
Hindernisse. Der StoRsensor ist wahrend
des manuellen Mahens inaktiv.

Bei der Bedienung der Maschine und ihrer
Peripheriegerate nicht vorstrecken und
immer auf die Einhaltung des
Gleichgewichts und einen festen Stand auf
Abhangen achten und immer gehen und
nicht rennen.

6.9 Wartung und Reparaturen

Vor dem Beginn von
Reinigungs-, Reparatur- und
Wartungsarbeiten Geratesperre

aktivieren und Robotermaher

auf festem, ebenem Untergrund abstellen.
Vor allen Arbeiten an der -
Dockingstation und am & B
Begrenzungsdraht Netzstecker

des Netzteils abziehen.
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Robotermaher vor allen Wartungsarbeiten
ca. 5 Minuten abkihlen lassen.

Die Netzanschlussleitung darf
ausschlieBlich von autorisierten Elektro-
Fachkraften instandgesetzt bzw. erneuert
werden.

Nach allen Arbeiten am Gerat ist vor der
erneuten Inbetriebnahme die
Programmierung des Roboterméhers zu
Uberprifen und bei Bedarf zu korrigieren.
Insbesondere miissen Datum und Uhrzeit
eingestellt werden.

Reinigung:

Das gesamte Gerat muss in regelmaf3igen
Absténden sorgféltig gereinigt werden.
Niemals Strahlwasser

(insbesondere

Hochdruckreiniger) auf

elektrische Bauteile und Lagerstellen
richten. Beschadigungen bzw. teure
Reparaturen kénnen hier die Folge sein.

(= 16.2)
Motorteile, Dichtungen,
Das Geréat nicht unter flieRendem Wasser

(z. B. mit einem Gartenschlauch) reinigen.

Benutzen Sie keine aggressiven
Reinigungsmittel. Diese kénnen
Kunststoffe und Metalle beschadigen, was
den sicheren Betrieb Ihres STIHL Gerats
beeintrachtigen kann.

Wartungsarbeiten:

Es dirfen nur Wartungsarbeiten
durchgefiihrt werden, die in dieser
Gebrauchsanleitung beschrieben sind,
alle anderen Arbeiten von einem
Fachhandler ausfiihren lassen.

Sollten Ihnen notwendige Kenntnisse und
Hilfsmittel fehlen, wenden Sie sich immer
an einen Fachhandler.

STIHL empfiehlt Wartungsarbeiten und
Reparaturen nur vom STIHL Fachhandler
durchfiihren zu lassen.
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STIHL Fachhandlern werden regelmafig
Schulungen angeboten und technische
Informationen zur Verfiigung gestellt.

Verwenden Sie nur Werkzeuge, Zubehére
oder Anbaugerate, welche von STIHL fir
dieses Gerat zugelassen sind oder
technisch gleichartige Teile, sonst kann
die Gefahr von Unfallen mit
Personenschaden oder Schaden am
Gerat bestehen. Bei Fragen sollten Sie
sich an einen Fachhandler wenden.

STIHL Original-Werkzeuge, -Zubehér und
-Ersatzteile sind in ihren Eigenschaften
optimal auf das Gerat und die
Anforderungen des Benutzers
abgestimmt. STIHL Original-Ersatzteile
erkennt man an der STIHL-
Ersatzteilnummer, am Schriftzug STIHL
und gegebenenfalls am STIHL
Ersatzteilkennzeichen. Auf kleinen Teilen
kann das Zeichen auch allein stehen.

Halten Sie Warn- und Hinweisaufkleber
stets sauber und lesbar. Beschadigte oder
verloren gegangene Aufkleber sind durch
neue Originalschilder von Ihrem STIHL
Fachhandler zu ersetzen. Falls ein Bauteil
durch ein Neuteil ersetzt wird, achten Sie
darauf, dass das Neuteil dieselben
Aufkleber erhalt.

Arbeiten an der Schneideinheit nur mit
dicken Arbeitshandschuhen und unter
auRerster Vorsicht vornehmen.

Halten Sie alle Schrauben und Muttern,
besonders alle Schrauben und
Befestigungselemente der Schneideinheit,
fest angezogen, damit sich das Gerat in
einem sicheren Betriebszustand befindet.

Prifen Sie das gesamte Gerat
regelmaRig, insbesondere vor der
Einlagerung (z. B. vor der Winterpause),
auf Verschleil3 und Beschadigungen.
Abgenutzte oder beschadigte Teile sind

aus Sicherheitsgriinden sofort
auszutauschen, damit sich das Gerat
immer in einem sicheren Betriebszustand
befindet.

Falls fir Wartungsarbeiten Bauteile oder
Schutzeinrichtungen entfernt wurden, sind
diese umgehend und vorschriftsmaRig
wieder anzubringen.

6.10 Lagerung bei langeren
Betriebspausen

Vor dem Einlagern
— Akku laden, (= 15.8)

— hochste Sicherheitsstufe einstellen,
(= 11.16)

— Geratesperre aktivieren. (= 5.2)

Stellen Sie sicher, dass das Gerat vor
unbefugter Benutzung (z. B. durch Kinder)
geschutzt ist.

Das Gerat im betriebssicheren Zustand
lagern.

Gerat vor der Lagerung (z. B.
Winterpause) grindlich reinigen.

Lassen Sie das Gerat ca. 5 Minuten
abkihlen, bevor Sie es in einem
geschlossenen Raum abstellen.

Der Lagerraum muss trocken, frostsicher
und abschlielbar sein.

Das Gerat niemals in der Nahe von
offenem Feuer bzw. starken Hitzequellen
(z. B. Ofen) lagern.

6.11 Entsorgung

Abfallprodukte kénnen den Menschen,
Tieren und der Umwelt schaden und
missen deshalb fachgerecht entsorgt
werden.
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Wenden Sie sich an |hr Recycling-Center
oder Ihren Fachhandler, um zu erfahren,
wie Abfallprodukte fachgerecht zu
entsorgen sind. STIHL empfiehlt den
STIHL Fachhéandler.

Stellen Sie sicher, dass ein ausgedientes
Gerat einer fachgerechten Entsorgung
zugefihrt wird. Machen Sie das Gerat vor
der Entsorgung unbrauchbar. Um Unfallen
vorzubeugen, insbesondere Netzkabel
des Netzteils, Akku und Steuerkonsole
des Robotermahers entfernen.

Verletzungsgefahr durch das
Mahmesser!

Lassen Sie auch einen ausgedienten
Rasenmaher niemals unbeaufsichtigt.
Stellen Sie sicher, dass das Gerat und
insbesondere das Mahmesser aul3erhalb
der Reichweite von Kindern aufbewahrt
werden.

Der Akku muss getrennt vom Gerat
entsorgt werden. Es ist sicherzustellen,
dass Akkus sicher und umweltgerecht
entsorgt werden.

7. Symbolbeschreibung

AN\ S

Vor Inbetriebnahme Gebrauchsanleitung
lesen.
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1A

Warnung!

Wahrend des Betriebs sicheren Abstand
vom Geréat halten.

Dritte aus dem Gefahrenbereich

fernhalten.
J=S
Gerat sperren, bevor es angehoben wird

Warnung!
bzw. bevor Arbeiten an ihm durchgefihrt

werden.
Nicht auf das Gerat setzen oder steigen.

Warnung!

Warnung!
Niemals das umlaufende Messer
berihren.

Warnung!
Kinder wahrend des Mahbetriebs vom
Gerat und der Mahflache fernhalten.

Warnung!

Hunde und andere Haustiere wahrend des
Mahbetriebs vom Gerat und der
Mahflache fernhalten.

8. Lieferumfang

Pos. Bezeichnung Stk.
Robotermaher
Dockingstation

Akku

Netzteil

iMow Ruler
Akkufachabdeckung
Schraube

Hering fiir Dockingstation

IOTMmMOoONmT>»
DN A N 2 =2 s o

-
(o]
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Pos. Bezeichnung Stk.
| Abzieher fir

Mitnehmerscheibe 1
- Gebrauchsanleitung 1
- Gassenschablone 1

9. Erstinstallation

Fir eine einfache, schnelle und robuste
Installation die Vorgaben und Hinweise
beachten und einhalten, insbesondere
den Drahtabstand von 33 cm bei der
Verlegung. (= 12.)

Es besteht die Méglichkeit die gemahte
Flache durch einen naher am Rand
verlegten Begrenzungsdraht zu
vergréfRern. (= 12.17) Fir eine sichere
Funktion ist der Drahtabstand bei der
Verlegung an die értlichen Gegebenheiten
anzupassen.

9.1 Hinweise zur Dockingstation

Anforderungen an den Platz der
Dockingstation:

— geschiitzt, schattig.
Direkte Sonneneinstrahlung kann zu
erhéhten Temperaturen im Gerat und
langeren Akku-Ladezeiten fuhren.
Auf der Dockingstation kann ein als
Zubehor erhaltliches Sonnendach
montiert werden. Damit ist der
Robotermaher besser vor
Witterungseinflissen geschiitzt.

— Uubersichtlich.
Die Dockingstation sollte am
gewlinschten Standort gut zu erkennen
sein, damit sie nicht zur Stolperfalle
wird.
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— in unmittelbarer Nahe einer
geeigneten Steckdose.
Der Netzanschluss darf nur so weit von
der Dockingstation entfernt sein, dass
die jeweiligen Stromkabel sowohl an
der Dockingstation als auch am
Netzanschluss angeschlossen werden
kénnen — Stromkabel des Netzteils
nicht verandern.
Eine Steckdose mit

Uberspannungsschutz wird empfohlen.

— frei von Stérungsquellen.
Metalle, Eisenoxide oder magnetische
bzw. elektrisch leitende Materialien
oder alte Begrenzungsdraht-
Installationen kénnen den Mahbetrieb
storen. Das Entfernen dieser
Stérungsquellen wird empfohlen.

— waagrecht und eben.
Vorbereitende MaBnahmen:

e Rasen vor der ersten Installation mit
einem herkdbmmlichen Rasenméaher
mahen (optimale Grashéhe maximal 6
cm).

e Bei hartem und trockenem Untergrund
die Mahflache leicht bewassern, um
das Einschlagen der Fixiernagel zu
erleichtern.

T

Mahflachen durfen nicht Giberlappen. Es ist
ein Mindestabstand von 2 1 m zwischen
den Begrenzungsdrahten zweier
Mahflachen einzuhalten.

//’——\

Die Dockingstation darf maximal 8 cm
nach hinten und 2 cm nach vorne geneigt
sein. Bodenplatte niemals durchbiegen.
Unebenheiten unter der Bodenplatte sind
zu beseitigen, damit sie vollstandig
aufliegen kann.

Installationsvarianten:

Die Dockingstation kann intern und extern
installiert werden.
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Interne Dockingstation:

Die Dockingstation (1) wird innerhalb der
Mahflache (A), direkt am Rand installiert.

Vor der Dockingstation (1) muss sich eine
ebene Freiflache (2) mit mindestens 1 m
Radius befinden. Hiigel oder Vertiefungen
beseitigen.

0478 131 9942 C - DE

Die Dockingstation (1) wird auRerhalb der
Mahflache (A) installiert.

e | In Kombination mit einer externen
1 | Dockingstation miissen fiir das
versetzte Heimfahren
Suchschleifen installiert werden.
(= 12.12)

Platzbedarf externe Dockingstation:

Vor und nach der Dockingstation (1)
Begrenzungsdraht (2) 0,6 m geradeaus
und im rechten Winkel zur Bodenplatte
verlegen. Danach mit dem
Begrenzungsdraht dem Rand der
Mahflache folgen.

Externe Dockingstation:

£12m
1 44 cm
Y
SR
@] 250cm
N
27 cm 2
44 cm

Damit das Ein- und Ausdocken
ordnungsgemaR funktionieren, kann die
Dockingstation (1) wie abgebildet mit einer
Gasse (2) installiert werden. Die Bereiche
um die Dockingstation und auRerhalb des
Begrenzungsdrahts missen eben und frei
befahrbar sein. Higel oder Vertiefungen
beseitigen.

Gasse (2) wird mithilfe der
Gassenschablone (3) installiert. (= 12.11)

Mindestabstand von der Bodenplatte
zum Gassenanfang: 2 50 cm

Breite der Freiflache seitlich: 44 cm
Maximaler Abstand zur Mahflache: < 12 m

21
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Dockingstation an einer Wand
installieren:

Falls die Dockingstation an einer Wand
installiert wird, muss in der Bodenplatte mit
Hilfe einer Kombizange wahlweise links
oder rechts ein Steg (1) ausgebrochen
werden, um Platz fir das Netzkabel (2) zu
schaffen.

22

9.2 Anschliisse der Dockingstation

Abdeckung abnehmen:

Abdeckung (1) wie abgebildet links und
rechts leicht auseinanderziehen und nach
oben abnehmen.

Paneel aufklappen:

Paneel (1) nach vorne aufklappen. Paneel
in aufgeklappter Position halten, weil es
aufgrund der Scharnierfedern selbstandig
zuklappt.

Die Anschlisse fiir den
Begrenzungsdraht (1) und das
Stromkabel (2) sind bei geschlossenem
Paneel gegen Witterungseinflisse
geschutzt.
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Paneel zuklappen:

Paneel (1) nach hinten zuklappen — keine
Kabel einklemmen.

Abdeckung aufsetzen:

0478 131 9942 C - DE

Abdeckung (1) auf Dockingstation
aufsetzen und einrasten lassen — keine
Kabel einklemmen.

9.3 Netzleitung an der Dockingstation
anschlieen

e | Hinweis:
1 | Stecker und Anschlussbuchse
missen sauber sein.

e Abdeckung der Dockingstation
abnehmen und Paneel aufklappen.
(9.2)

Stecker des Netzteils (1) an Platine der
Dockingstation anstecken.

Stromkabel durch die Kabelfiihrung (1) am
Paneel fihren.

e Paneel zuklappen. (= 9.2)

Stromkabel wie abgebildet in die
Kabelftihrung (1) eindriicken und weiter
durch die Zugentlastung (2) und den
Kabelkanal (3) zum Netzteil fihren.

e Abdeckung der Dockingstation
schlieRen. (= 9.2)

23



9.4 Installationsmaterial

Falls der Begrenzungsdraht nicht vom
Fachhandler verlegt wird, ist zusatzliches,
nicht im Lieferumfang enthaltenes
Installationsmaterial nétig, um den
Roboterméher in Betrieb nehmen zu
kénnen. (= 18.)

Die Installationskits enthalten
Begrenzungsdraht auf Rolle (1) sowie
Fixiernagel (2) und Drahtverbinder (3). Im
Lieferumfang der Installationskits kénnen
noch zusatzliche Teile enthalten sein, die
fur die Installation nicht benétigt werden.
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9.5 Akku einbauen

°
1

Lithium-lonen-Akkus sind mit
besonderer Vorsicht zu behandeln.
STIHL empfiehlt, den Akku von
einem STIHL Fachhandler
einbauen zu lassen. Ein defekter
Akku darf ausschlieRlich von einem
STIHL Fachhandler getauscht
werden.

Der Akku bleibt im Robotermaher
fix eingebaut, ein Ausbau ist nur vor
der Entsorgung des Gerats
erforderlich. (= 20.1)

e Kleinste Schnitthohe (Stufe 1)
einstellen. (= 9.6)

e Robotermdher auf einer geeigneten
Unterlage auf dem Riicken ablegen.

Akku (C) wie abgebildet einsetzen und
einrasten lassen.

Abdeckung (F) einsetzen und
Schrauben (G) festziehen. Ein maximales
Drehmoment von 1 - 2 Nm beachten.

o Robotermaher auf die Rader stellen.

9.6 Schnitthéhe einstellen

o | Stellen Sie die Schnitthéhe in den
1 | ersten Wochen, solange bis der
Begrenzungsdraht ins Gras
eingewachsen ist, mindestens auf
Stufe 5, um den Begrenzungsdraht
nicht zu beschadigen und einen
sicheren Betrieb zu gewahrleisten.

Die Stufen 1, 2, 3 und 4 sind
Sonderhohen flr sehr ebene
Rasenflachen (Bodenunebenheiten
<+/-1cm).

Kleinste Schnitthohe:
Stufe 1 (20 mm)
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GroRte Schnitthéhe:
Stufe 8 (60 mm)

Drehknopf (1) driicken und verdrehen. Er
rastet wieder ein, wenn er losgelassen
wird. Die Markierung (2) zeigt auf die
eingestellte Schnitthdhe.

e | Der Drehknopf kann nach oben
1 | vom Verstellelement abgezogen
werden. Diese Konstruktion dient
der Sicherheit: So ist garantiert,
dass das Gerat nicht am Drehknopf
angehoben und getragen wird.

9.7 Hinweise zur ersten Installation

Zur Installation des &+

Roboterméhers steht ein +
. . +*

Installationsassistent zur

Verfligung. Dieses Programm

fuhrt Sie durch den gesamten Prozess der

ersten Installation:

e Sprache, Datum, Uhrzeit einstellen
e Dockingstation installieren
e Begrenzungsdraht verlegen

e Begrenzungsdraht anschlieRen
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e Robotermaher und Dockingstation
koppeln

e |Installation prifen
e Robotermaher programmieren
e Erstinstallation abschlieRen

Der Installationsassistent muss vollstandig
abgearbeitet werden, erst danach ist der
Robotermaher einsatzbereit.

o | Auf der Homepage www.stihl.com
1 | ist ein Installationsvideo abrufbar.
Weitere Hinweise zur Installation
des Robotermahers halt der STIHL
Fachhandler bereit.

Der Installationsassistent wird nach
einem Reset (Rlcksetzen auf
Werkseinstellungen) erneut
aktiviert. (= 11.17)

Vorbereitende MaBnahmen:

e Rasen vor der ersten Installation mit
einem herkdmmlichen Rasenméaher
mahen (optimale Grashéhe maximal 6
cm).

e Bei hartem und trockenem Untergrund
die Mahflache leicht bewassern, um
das Einschlagen der Fixiernagel zu
erleichtern.

e RMI 632 C, RMI 632 PC:
Der Robotermaher muss vom STIHL
Fachhandler aktiviert und der E-Mail-
Adresse des Besitzers zugeordnet
werden. (= 10.)

Bei der Bedienung der Menis die
Anleitung im Kapitel
"Bedienhinweise" beachten.

(= 11.1)

o

Mit dem Steuerkreuz werden
Optionen, Meniipunkte bzw.
Schaltflachen ausgewahlt.

Mit der OK-Taste wird ein
Untermenii gedffnet bzw.
eine Auswahl bestatigt.

Mit der Zuriick-Taste
verlasst man das aktive
Meni bzw. springt im
Installationsassistenten einen
Schritt zurlick.

0
©

Treten wahrend der ersten
Installation Fehler oder Stérungen
auf, erscheint eine entsprechende
Meldung im Display. (=> 24.)

9.8 Sprache, Datum, Uhrzeit einstellen

e Driicken einer beliebigen Taste der
Steuerkonsole aktiviert das Gerat und
somit den Installationsassistenten.

-

Romana
Bbnrapcku

iMow: Deutsch

English
Francais
v

Gewlinschte Displaysprache
wahlen und mit OK-Taste
bestatigen.

©
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@ Uhrzeit 15:32 I(1
Willkommen ™ A
Eingestellte Sprache 16 33
B
14 31
» v v
Andern ]I Stunde Minute
Sprachauswahl mit der OK-Taste @ Aktuelle Uhrzeit mit Hilfe des @
bestatigen bzw. "Andern" Steuerkreuzes einstellen und mit

auswahlen und Sprachauswahl
wiederholen.

e Falls erforderlich, die 9-stellige
Serialnummer des Robotermahers
eingeben. Diese Nummer ist auf dem
Typenschild abgedruckt (Aufkleber im
Fach unter der Steuerkonsole).

Datum 10:09 (TN
A A A
23 06 2018
Bl o 2ov
21 04 2016
v v v
Tag Monat Jahr
Aktuelles Datum mit Hilfe des @
Steuerkreuzes einstellen und mit

der OK-Taste bestatigen.
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der OK-Taste bestatigen.

9.9 Dockingstation installieren

o | Kapitel "Hinweise zur

1 | Dockingstation" (= 9.1) und
Installationsbeispiele (= 27.) in
dieser Gebrauchsanleitung
beachten.

S& Dockingstation 15:33 IC1

Dockingstation
installieren

LI

e Stromkabel an der Dockingstation
anstecken. (= 9.2)

e Bei Installation der Dockingstation an
einer Wand Stromkabel unter der
Bodenplatte verlegen. (= 9.1)

Dockingstation (B) am gewiinschten
Standort mit vier Heringen (H) fixieren.

e Das Netzteil auRerhalb der Mahflache,
geschitzt vor direkter
Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und
Nasse installieren — bei Bedarf an einer
Wand befestigen.

Eine ordnungsgemale Funktion
des Netzteils ist nur bei einer
Umgebungstemperatur zwischen
0° C und 40° C gegeben.

o Alle Stromkabel aulBerhalb der
Mahflache, insbesondere auch
auBerhalb der Reichweite des
Mahmessers, verlegen und am Boden
fixieren oder in einem Kabelkanal
verstauen.

e Stromkabel im Nahbereich der
Dockingstation ausrollen, um
Stérungen des Drahtsignals zu
vermeiden.

o Netzstecker anstecken.
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@ | Auf der Dockingstation blinkt die
1 | rote LED schnell, solange kein
Begrenzungsdraht angeschlossen

ist. (® 13.1)

e Nach Abschluss der Arbeiten
OK-Taste auf der Steuerkonsole
driicken.

e | Bei externer Dockingstation:
1 | Nach Abschluss der Erstinstallation
mindestens einen Startpunkt
aulBerhalb der Gasse zur
Dockingstation festlegen.
Starthaufigkeit so definieren, dass 0
von 10 Mahvorgange (0/10) bei der
Dockingstation (Startpunkt 0)
gestartet werden. (= 11.15)

XN Laden 15:40 (T
iMow in die
| | I Dockingstation

stellen
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Robotermaher am Tragegriff (1) etwas
anheben, um die Antriebsrader zu
entlasten. Gerat auf die Vorderrader
aufgestitzt in die Dockingstation
schieben.

Danach OK-Taste auf der
Steuerkonsole dricken.

@ | Falls der Akku entladen ist,
1 | erscheint nach dem
Eindocken im rechten oberen
Eck des Displays statt dem
Akkusymbol ein Netzstecker-
Symbol und der Akku wird geladen,
wahrend der Begrenzungsdraht
verlegt wird. (= 15.8)

©
(Ee3

9.10 Begrenzungsdraht verlegen

@ | Vor der Drahtverlegung das
1 | gesamte Kapitel
"Begrenzungsdraht" lesen und
beachten. (= 12.)

Insbesondere Verlegung planen,
Drahtabstdnde beachten,
Sperrflachen, Drahtreserven,
Verbindungsstrecken,
Nebenflachen und Gassen im
Zuge der Verlegung mit installieren.

Bei Mahflachen < 100 m?2 oder einer
Drahtlange von < 175 m muss das
Zubehér AKM 100 zusammen mit dem
Begrenzungsdraht installiert werden.

Nur Original-Fixiernagel und
Original-Begrenzungsdraht
verwenden. Installationskits mit
dem nétigen Installationsmaterial
sind als Zubehér beim STIHL
Fachhandler erhaltlich. (= 18.)

o

Drahtverlegung in die Gartenzeichnung
einzeichnen. Inhalt der Skizze:

— Kontur der Mahflache mit wichtigen
Hindernissen, Grenzen und allfalligen
Sperrflachen, in denen der
Robotermaher nicht arbeiten darf.

(= 27.)

— Position der Dockingstation (= 9.9)

— Lage des Begrenzungsdrahts
Der Begrenzungsdraht wachst nach
kurzer Zeit in den Boden ein und ist
nicht mehr zu sehen. Insbesondere die
Verlegung des Drahts um Hindernisse
vermerken.

— Lage der Drahtverbinder
Die verwendeten Drahtverbinder sind
nach kurzer Zeit nicht mehr zu sehen.
Ihre Position ist zu notieren, um sie bei
Bedarf tauschen zu kénnen. (= 12.16)
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Der Begrenzungsdraht muss in einer
durchgehenden Schleife um die gesamte
Mahflache verlegt werden.

Maximale Lange: 500 m

@ | Der Robotermaher darf an keinem
1 | Punkt mehr als 35 m vom
Begrenzungsdraht entfernt sein, da
sonst das Drahtsignal nicht mehr
erkennbar ist.

N\ Begrenzung 15:40 I3

Draht
I | verlegen

Begrenzungsdraht ausgehend von der
Dockingstation verlegen. Es ist dabei
zwischen einer internen Dockingstation
und einer externen Dockingstation zu
unterscheiden.

Start bei interner Dockingstation:

28

Begrenzungsdraht (1) links oder rechts
neben der Bodenplatte, direkt neben
einem Drahtauslass mit einem
Fixiernagel (2) am Boden befestigen.

Ein freies Drahtende (1) von ca. 1,5 m
Lange vorsehen.

Vor und nach der Dockingstation (1)
Begrenzungsdraht (2) 0,6 m geradeaus
und im rechten Winkel zur Bodenplatte

verlegen. Danach mit dem
Begrenzungsdraht dem Rand der
Mahflache folgen.

o | Wenn das versetzte Heimfahren
1 | (Korridor) genutzt wird, muss der
Begrenzungsdraht vor und nach
der Dockingstation mindestens
1,5 m geradeaus und im rechten
Winkel zur Bodenplatte verlegt
werden. (= 11.14)

Start bei externer Dockingstation:

Begrenzungsdraht (1) links oder rechts
hinter der Bodenplatte, direkt neben einem
Drahtauslass mit einem Fixiernagel (2) am
Boden befestigen.
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Weitere Informationen zur
Installation der externen
Dockingstation sind im Kapitel
Installationsbeispiele angefihrt.
(= 27)

7S

Drahtverlegung in der Mahflache:

Ein freies Drahtende (1) von ca. 2 m
Lange vorsehen.

250 cm
= 7

1 44 cm

© © 90°

4 o
S

44 cm

_‘_\

RN

Vor und nach der Dockingstation (1)
Begrenzungsdraht (2) mit 50 cm Abstand
im rechten Winkel zur Bodenplatte
verlegen. AnschlieRend kann eine Gasse
installiert (=> 12.11) oder mit dem
Begrenzungsdraht dem Rand der
Mahflache gefolgt werden.

Seitlich neben der Bodenplatte (3) muss
eine Flache mit einer Mindestbreite von
44 cm frei befahrbar sein.
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Begrenzungsdraht (1) um die Mahflache
und um eventuell vorhandene Hindernisse
(= 12.9) verlegen und mit Fixiernageln (2)
am Boden festmachen. Abstande mit Hilfe
des iMow Ruler kontrollieren. (= 12.5)

@ | Der Robotermaher darf an keinem
1 | Punkt mehr als 35 m vom
Begrenzungsdraht entfernt sein, da
sonst das Drahtsignal nicht mehr
erkennbar ist.

Die Verlegung in spitzen Winkeln (kleiner
als 90°) ist zu vermeiden. In spitz
zulaufenden Rasenecken
Begrenzungsdraht (1) wie abgebildet mit
Fixiernageln (2) am Boden befestigen.

Nach einer 90°-Ecke muss mindestens die
Lange eines iMow Ruler gerade verlegt
werden, bevor die nachste Ecke installiert
wird.

33cm

Bei der Verlegung um hohe Hindernisse
wie Mauerecken oder Hochbeete (1) muss
in den Ecken der Drahtabstand
eingehalten werden, damit der
Robotermaher nicht am Hindernis streift.
Begrenzungsdraht (2) mit Hilfe des

iMow Ruler (3) wie abgebildet verlegen.
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e Begrenzungsdraht bei Bedarf mit den
mitgelieferten Drahtverbindern
verlangern. (= 12.16)

e Bei mehreren zusammenhangenden
Mahflachen Nebenflachen installieren
(= 12.10) bzw. Mahflachen mit Gassen
verbinden. (= 12.11)

Letzter Fixiernagel bei interner
Dockingstation:

Den letzten Fixiernagel (1) links bzw.
rechts neben der Bodenplatte, direkt
neben dem Drahtauslass einschlagen.
Begrenzungsdraht (2) auf ca. 1,5 m freie
Lange abschneiden.
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Letzter Fixiernagel bei externer
Dockingstation:

Den letzten Fixiernagel (1) links bzw.
rechts hinter der Bodenplatte, direkt neben
dem Drahtauslass einschlagen.
Begrenzungsdraht (2) auf ca. 2 m freie
Lange abschneiden.

Drahtverlegung abschlieBen:

e Fixierung des Begrenzungsdrahts am
Boden kontrollieren, als Richtwert
genulgt ein Fixiernagel pro Meter. Der
Begrenzungsdraht muss immer auf der
Rasenflache aufliegen. Fixiernagel
ganz einschlagen.

o Nach Abschluss der Arbeiten @
OK-Taste auf der Steuerkonsole
drlicken.

restlichen Schritte des
Installationsassistenten zu wenig
geladen ist, wird eine
entsprechende Meldung angezeigt.
In diesem Fall Robotermaher in der
Dockingstation stehen lassen und
den Akku weiter aufladen.

Der Sprung in den nachsten Schritt
des Installationsassistenten mit der
OK-Taste ist erst moglich, wenn die
nétige Akkuspannung erreicht ist.

@ Falls der Akku zum Abarbeiten der

9.11 Begrenzungsdraht anschlieBen

3& Dockingstation 16:10 B2

iMow in
E Mahflache

— |

stellen
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Roboterméher (1) wie abgebildet
hinter der Dockingstation (2)
innerhalb der Mahflache abstellen,
anschlieRend OK-Taste driicken.

©

5 Dockingstation 16:11 (1

Netzstecker
abziehen

&0
T

Stecker des Netzteils vom
Stromnetz trennen, anschlieRend
OK-Taste driicken.

©

&x Dockingstation 16:12 I

Abdeckung der
Dockingstation
abnehmen

LL]

Danach OK-Taste auf der

Abdeckung abnehmen. (= 9.2)
Steuerkonsole driicken. @
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& Dockingstation 16:12 I

Draht
anschlieBen

Begrenzungsdraht bei interner
Dockingstation:

Begrenzungsdraht (1) in Kabelfihrungen
der Bodenplatte einlegen und durch
Sockel (2) fadeln.

Begrenzungsdraht bei externer
Dockingstation:

Begrenzungsdraht (1) im Bereich (2) unter
der Bodenplatte verlegen. Dazu Draht in
die Drahtauslasse (3, 4) einfadeln — bei
Bedarf Heringe lockern.
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Begrenzungsdraht (1) in Kabelfiihrungen
der Bodenplatte einlegen und durch
Sockel (2) fadeln.

Begrenzungsdraht anschliefen:

e | Hinweis:
1 | Auf saubere Kontakte (nicht
korrodiert, verschmutzt, ...) achten.

Linkes Drahtende (1) und rechtes
Drahtende (2) auf dieselbe Lange kirzen.
Lange vom Drahtauslass bis zum
Drahtende: 40 cm

1
I — _’T_/

Linkes Drahtende (1) mit einem
geeigneten Werkzeug auf die angegebene
Lange (X] abisolieren und Drahtlitze
verdrillen.

=10-12 mm

Freie Drahtenden (1) wie abgebildet
miteinander verdrillen.

e Paneel aufklappen und halten. (= 9.2)

€D Linken Klemmbhebel (1) aufklappen.
Abisoliertes Drahtende (2) bis zum
Anschlag in den Klemmblock einfiihren.
Klemmbhebel (1) schlieRen.

Rechtes Drahtende (1) mit einem
geeigneten Werkzeug auf die angegebene
Lange (X] abisolieren und Drahtlitze
verdrillen.

=10-12 mm
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@ Rechten Klemmhebel (1) aufklappen.
Abisoliertes Drahtende (2) bis zum
Anschlag in den Klemmblock einfiihren.
Klemmbhebel (1) schlieRen.

Sitz der Drahtenden im Klemmblock
kontrollieren: Die beiden Drahtenden
mussen fest fixiert sein.

e Paneel zuklappen. (= 9.2)

0478 131 9942 C - DE

Abdeckungen des Kabelkanals (1)
schlieRen.

o Nach Abschluss der Arbeiten
OK-Taste auf der Steuerkonsole
dricken.

©

N& Dockingstation 16:15 I

Abdeckung der
Dockingstation
montieren

LL]

Danach OK-Taste auf der

Abdeckung montieren. (= 9.2)
Steuerkonsole dricken. @

b bockingstation 16:15 (1M

&0
(o

Netzstecker
anschlieBen

Stecker des Netzteils an Stromnetz
anschlieRen, anschlieRend OK-
Taste driicken.

Wenn der Begrenzungsdraht korrekt
installiert und die Dockingstation an das
Stromnetz angeschlossen ist, leuchtet die
LED (1).

o | Das Kapitel "Bedienelemente der
1 | Dockingstation" beachten,

insbesondere wenn die LED nicht
wie beschrieben leuchtet. (= 13.1)
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N Laden 16:20 ICTW
iMow in die
| || | Dockingstation

stellen

Priife Drahtsignal

Abbruch mit
STOP

Robotermaher am Tragegriff (1) etwas
anheben und Antriebsrader entlasten.
Gerat auf die Vorderrader aufgestutzt in
die Dockingstation schieben.

Danach OK-Taste auf der
Steuerkonsole drlicken.

©

9.12 Robotermaher und Dockingstation

koppeln

e | Der Robotermaher kann erst in
1 | Betrieb genommen werden, wenn
er das von der Dockingstation

ausgesandte Drahtsignal
ordnungsgemal empfangt.
(= 11.16)

34

Das Priifen des Drahtsignals kann

mehrere Minuten dauern. Mit der roten
STOP-Taste auf der Gerateoberseite wird

das Koppeln abgebrochen, der vorige

Schritt des Installationsassistenten wird

aufgerufen.

Normaler Empfang

N Dockingstation 16:21

[ En3)

A- Drahtsignal OK
L~
[~

Drahtsignal OK:

Im Display wird der Text
"Drahtsignal OK" angezeigt.
Der Robotermaher und die
Dockingstation sind ordnungsgemaf3
gekoppelt.

Erstinstallation durch Driicken der
OK-Taste fortsetzen.

Y~
=

o

RMI 632 C, RMI 632 PC:

Nach dem erfolgreichen Koppeln
wird der Energiemodus "Standard"
aktiviert. (= 11.11)

o

Gestorter Empfang

Der Robotermaher empfangt
kein Drahtsignal:

Im Display wird der Text "Kein
Drahtsignal" angezeigt.

)).)Bl

Der Robotermaher empfangt
ein gestortes Drahtsignal:

Im Display wird der Text
"Drahtsignal prifen" angezeigt.

o

Der Robotermaher empfangt
ein verpoltes Drahtsignal:
Im Display wird der Text
"Anschliisse vertauscht oder
iMow aul3erhalb" angezeigt.

1)

Mogliche Ursache:
— Temporare Stérung
— Robotermaher ist nicht eingedockt

— Begrenzungsdraht verpolt
(seitenverkehrt) angeschlossen

— Dockingstation ist ausgeschaltet bzw.
nicht am Stromnetz angeschlossen.

— mangelhafte Steckverbindungen

— Mindestlange Begrenzungsdraht
unterschritten

— ein aufgewickeltes Netzkabel im
Nahbereich der Dockingstation

— Begrenzungsdrahtenden zu lange oder
nicht ausreichend miteinander verdrillt

— Bruch des Begrenzungsdrahts

— Fremdsignale wie ein Mobiltelefon oder
das Signal einer anderen
Dockingstation
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stromfiihrende Erdkabel, Stahlbeton
oder storende Metalle im Boden unter
der Dockingstation

maximale Lange des
Begrenzungsdrahts Uberschritten
(= 12.1)

Abhilfe:

Koppeln ohne weitere
AbhilfemaRnahme wiederholen

Robotermaher eindocken (= 15.7)

Enden des Begrenzungsdrahts richtig
anschlieRen (= 9.11)

Netzanschluss der Dockingstation
prufen, Netzkabel im Nahbereich der
Dockingstation ausrollen, nicht
aufgewickelt ablegen

Sitz der Drahtenden im Klemmblock
prifen, zu lange Drahtenden kiirzen
bzw. Drahtenden miteinander verdrillen
(= 9.11)

Bei Mahflachen < 100 m2 oder einer
Drahtlange von < 175 m muss das
Zubehoér AKM 100 zusammen mit dem
Begrenzungsdraht installiert
werden.(= 9.10)

LED-Anzeige an der Dockingstation
prifen (= 13.1)

Drahtbruch reparieren

Mobiltelefone bzw. benachbarte
Dockingstationen ausschalten

Position der Dockingstation verandern
bzw. Stérquellen unter der
Dockingstation entfernen

Begrenzungsdraht mit gréRerem
Querschnitt verwenden
(Sonderzubehor)
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Nach der entsprechenden
AbhilfemalRnahme durch Driicken

o

der OK-Taste Koppeln wiederholen.

°
1

Falls das Drahtsignal nicht
ordnungsgemald empfangen
werden kann und die
beschriebenen MaRnahmen keine
Abhilfe bieten, Fachhandler
kontaktieren.

9.13 Installation priifen

S& Begrenzung

16:22 I

_}_ Rand
abfahren

Randabfahrt durch Driicken der OK-
Taste starten — das Mahmesser wird
dabei nicht aktiviert.

°
1

Der Roboterméaher befahrt nach der
Erstinstallation im laufenden
Betrieb den Rand der Mahflache
abwechselnd in beide Richtungen.
Deshalb sollte das Randabfahren
bei der Erstinstallation auch in
beide Richtungen geprift werden.

o

RMI 632 C, RMI 632 PC:
Mit der Randabfahrt wird der

Heimbereich des Robotermahers
definiert. (= 14.5)

Falls der Robotermaher vor dem
Start der Randabfahrt kein GPS-
Signal empféangt, erscheint im
Display der Text "Warten auf GPS".
Wird kein GPS-Signal empfangen,
startet der Robotermaher die
Randabfahrt trotzdem nach einigen
Minuten.

BTNV NTNNTN]

iMow fahrt den
Rand ab

23 m

Halt mit
STOP

Wahrend des Randabfahrens hinter dem
Robotermaher nachgehen und darauf
achten,

dass der Robotermaher den Rand der
Mahflache wie geplant befahrt,

dass die Absténde zu Hindernissen und
zu den Grenzen der Mahflache
stimmen,

— dass das Aus- und Eindocken korrekt

funktionieren.

Im Display wird die zurtickgelegte Distanz
angezeigt — diese Meterangabe wird zum
Einstellen von Startpunkten am Rand der
Mahflache benétigt. (= 11.15)

An der gewlinschten Stelle den
angezeigten Wert ablesen und
notieren. Startpunkt nach der
Erstinstallation manuell einstellen.
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Das Randabfahren wird automatisch
durch Hindernisse oder durch Befahren
von Hangen mit zu groRer Neigung bzw.
manuell durch Driicken der STOP-Taste
unterbrochen.

e Falls die Randabfahrt automatisch
unterbrochen wurde, Position des
Begrenzungsdrahts korrigieren bzw.
Hindernisse entfernen.

e Vor der Fortsetzung des
Randabfahrens Position des
Robotermahers kontrollieren. Das
Gerat muss entweder auf dem
Begrenzungsdraht oder innerhalb der
Mahflache mit der Vorderseite Richtung
Begrenzungsdraht stehen.

Fortsetzung nach Unterbrechung:

N Rand testen 16:30 ICTM
Randabfahren
a fortsetzen

- .

Nach einer Unterbrechung Randabfahren
mit Ja fortsetzen.

Bei Nein wird das Abfahren des
Begrenzungsdrahts beendet, der nachste
Schritt des Installationsassistenten wird
aufgerufen.
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Empfehlung:

Randabfahrt nicht abbrechen.
Mégliche Probleme beim Befahren
des Rands der Mahflache oder
beim Eindocken kénnten nicht
erkannt werden.

Die Randabfahrt kann bei Bedarf
nach der Erstinstallation erneut
durchgefihrt werden. (= 11.14)

7S

Nach einer vollstandigen Runde um die
Mahflache dockt der Robotermaher ein.
Danach wird eine zweite Randabfahrt in
entgegengesetzter Richtung gestartet.

Automatischer Abschluss der
Randabfahrt:

Mit dem Eindocken nach der zweiten
vollstandigen Runde wird der néchste
Schritt des Installationsassistenten
aufgerufen.

9.14 Robotermaher programmieren

O Mahflache 16:32 110

Neuer Mahplan
wird berechnet

Abbruch mit
STOP

Ein neuer Mahplan wird berechnet.
Mit der roten STOP-Taste auf der
Gerateoberseite kann der Vorgang
abgebrochen werden.

Mahplan

Jeden Tag einzeln bestatigen
oder Aktivzeiten andern

500 m?

700 m?

v

Grol3e der Rasenflache eingeben @
und mit OK bestatigen.

o | Installierte Sperrflachen bzw.
1 | Nebenflachen sind bei der GroRe
der Mahflache nicht mitzurechnen.

Hinweis "Jeden Tag einzeln
bestatigen oder Aktivzeiten andern" @
durch Driicken der OK-Taste

bestatigen.

16:34 ICIN)

DI Ml DO FR SA SO

@] Aktivzeiten bestatigen

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00
€ nNeue Aktivzeit

ﬂ Aktivzeiten

0478 1319942 C - DE



Die Aktivzeiten vom Montag werden @
angezeigt und der Menilpunkt
Aktivzeiten bestatigen ist aktiviert.

Mit OK werden alle Aktivzeiten @
bestatigt, der ndchste Tagesplan
wird angezeigt.

e | Bei kleinen Mahflachen werden
1 | nicht alle Wochentage zum Mahen
genutzt. In diesem Fall werden
keine Aktivzeiten angezeigt, der
Mentpunkt "Alle Aktivzeiten
I6schen" entfallt. Tage ohne
Aktivzeiten sind ebenfalls mit OK zu
bestatigen.

Die angezeigten Aktivzeiten
kénnen geandert werden. Dazu
gewlinschtes Zeitintervall mit dem

Steuerkreuz auswahlen und mit OK
offnen. (= 11.7)

Falls zusatzliche Aktivzeiten
gewunscht sind, MenUlpunkt @
Neue Aktivzeit wahlen und mit OK
offnen. Im Auswabhlfenster Beginnzeit und
Endzeitpunkt der neuen Aktivzeit
festlegen und mit OK bestatigen. Bis zu
drei Aktivzeiten pro Tag sind méglich.

Falls alle angezeigten Aktivzeiten
geléscht werden sollen, Menlipunkt X
Alle Aktivzeiten I6schen wahlen

und mit OK bestatigen.

M Aktivzeiten 16:36 I

mo pi m po FrR sA R

@ Aktivzeiten bestitigen

€ nNeue Aktivzeit
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Nach der Bestatigung der @
Aktivzeiten vom Sonntag wird der
Mahplan angezeigt.

Mahplan 16:37 ICT

mDI MI DO FR SA SO

Andern

Mit OK wird der angezeigte Mahplan
bestatigt und der abschliel3ende @
Schritt des Installationsassistenten

wird aufgerufen.

Falls Anderungen notwendig sind, Andern
auswahlen und Aktivzeiten individuell
anpassen.

sich Dritte vom Gefahrenbereich
fernhalten. Die Aktivzeiten sind
entsprechend anzupassen.
Beachten Sie auRerdem die
kommunalen Bestimmungen zum
Einsatz von Robotermahern sowie
die Hinweise im Kapitel "Zu lhrer
Sicherheit" (= 6.) und verandern
Sie die Aktivzeiten sofort oder nach
Abschluss der Erstinstallation bei
Bedarf im Meni "Mahplan".

(= 11.7)

Insbesondere sollten Sie bei der
zustandigen Behorde nachfragen,
zu welchen Tages- und Nachtzeiten
das Geréat eingesetzt werden darf.

2 Wahrend der Aktivzeiten miissen

9.15 Erstinstallation abschlieBen

Alle Fremdkérper (z. B.
Spielsachen, Werkzeug) von der

P4
Mahflache entfernen. w
&

iMow ist startbereit
Empfehlung: -
Sicherheitsstufe z

erhéhen

E

Erstinstallation mit Driicken der OK- @
Taste abschlieRen.

Nach der Erstinstallation ist die
Sicherheitsstufe "Keine" aktiviert.

Empfehlung:

Sicherheitsstufe "Niedrig", "Mittel"
oder "Hoch" einstellen. So ist
garantiert, dass Unbefugte keine
Einstellungen verandern und der
Robotermaher nicht mit weiteren
Dockingstationen betrieben werden
kann. (= 11.16)

RMI 632 C, RMI 632 PC:
Zusatzlich GPS-Schutz aktivieren.
(= 5.10)
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RMI 632 C, RMI 632 PC:

App starten

Jetzt kann die
iMow App
gestartet werden

Damit alle Funktionen des Robotermahers
genlitzt werden kdnnen, muss die iMow
App auf einem Smartphone bzw. Tablet-
Computer mit Internet-Verbindung und
GPS-Empfanger installiert und gestartet
werden. (= 10.)

Dialogfenster mit der OK-Taste @
schliel3en.

9.16 Erster Mahvorgang nach der
Erstinstallation

Falls der Abschluss der Erstinstallation in
eine Aktivzeit fallt, beginnt der
Robotermaher sofort mit dem Bearbeiten
der Mahflache.

Mdhen starten

.

‘ Nein

38

Falls der Abschluss der
Erstinstallation auRerhalb der @
Aktivzeit erfolgt, kann durch

Driicken der OK-Taste ein Mahvorgang
gestartet werden. Falls der Robotermaher
nicht mahen soll, "Nein" auswahlen.

10. iMow App

Die Modelle RMI 632 C, RMI 632 PC
kénnen mit der iMow App bedient werden.
Die App ist fur die gangigsten
Betriebssysteme in den jeweiligen App-
Stores erhaltlich.

o | Nahere Informationen sind auf der
1 | Homepage
web.imow.stihl.com/systems/ zu
finden.

Die Vorschriften im Kapitel "Zu Ihrer
Sicherheit" gelten insbesondere
auch fur alle Nutzer der iMow App.
(= 6.)

Aktivierung:

Damit die App und der Robotermaher
Daten austauschen kdénnen, muss das
Gerat zusammen mit der E-Mail-Adresse
des Besitzers vom Fachhandler aktiviert
werden. An die E-Mail-Adresse wird ein
Link zur Aktivierung gesendet.

Die iMow App sollte auf einem
Smartphone oder Tablet-Computer mit
Internet-Verbindung und GPS-Empfanger
installiert werden. Der E-Mail-Empfanger
wird als Administrator und Hauptbenutzer
der App festgelegt, er hat vollen Zugang
zu allen Funktionen.

E-Mail-Adresse und Passwort
sicher aufbewahren, damit die
iMow App nach dem Tausch des
Smartphones bzw. Tablet-
Computers wieder installiert
werden kann (z. B. nach dem
Verlust des Mobilfunkgerats).

o

Datenverkehr:

Die Datenlibertragung vom Robotermaher
ins Internet (M2M-Service) istim Kaufpreis
enthalten.

Die Datenlibertragung findet nicht
permanent statt und kann deshalb einige
Minuten dauern.

Aufgrund der Dateniibermittlung von der
App ins Internet entstehen abhangig von
Ihrem Vertrag mit lhrem Mobilfunkanbieter
bzw. Internet-Provider Kosten, die von
lhnen selbst zu tragen sind.

o | Ohne Mobilfunk-Verbindung und
1 | App steht der GPS-Schutz nur
ohne E-Mail- und SMS-
Benachrichtigung zur Verfigung.

Hauptfunktionen der App:

— Mahplan ansehen und bearbeiten
— Mahen starten

— Automatik ein- und ausschalten

— Robotermaher zur Dockingstation
schicken

— Datum und Uhrzeit &ndern
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Das Andern des Mahplans, das

A Starten eines Mahvorgangs, das
Ein- und Ausschalten der
Automatik, das Heimschicken des
Robotermahers und das Andern
von Datum und Uhrzeit kénnen zu
Aktivitaten fihren, die von anderen
Personen nicht erwartet werden.
Betroffene Personen sind deshalb
vorab immer Giber mogliche
Aktivitaten des Roboterméahers zu
informieren.

— Gerateinformationen und Standort des
Robotermahers abrufen

11.1 Bedienhinweise

e Steuerkonsole bei Bedarf entnehmen.
(= 15.2)

Das Steuerkreuz (1) dient zur Navigation
in den MenUs, mit der OK-Taste (2)
werden Einstellungen bestatigt und Menls
gedffnet. Mit der Zuriick-Taste (3) kénnen
Men(s wieder verlassen werden.
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# Hauptmenii 14:57 t_nljl
i 1
Mahplan

Befehle

® | i

Information Einstellungen

Das Hauptmen besteht aus 4
Untermends, dargestellt als Schaltflachen.
Das ausgewahlte Untermend ist schwarz
hinterlegt und wird mit der OK-Taste
geoffnet.

i Einstellungen 15:03 t_n i
ol W /8 Q »

iMow

Regensensor <"">

Mahzeit 00:30

Verzégerung 00:00

In der zweiten Menliebene werden die
jeweiligen Untermentis mit Registerkarten
dargestellt.

Registerkarten werden durch Driicken des
Steuerkreuzes nach links bzw. rechts
ausgewahlt, Untermenis durch Driicken

des Steuerkreuzes nach unten bzw. oben.

Aktive Registerkarten bzw. MenUeintrage
sind schwarz hinterlegt.

Der Scrollbalken am rechten Displayrand
weist darauf hin, dass durch Driicken des
Steuerkreuzes nach unten bzw. oben noch
weitere Eintrdge angezeigt werden
kénnen.

Untermenis werden Drlicken der OK-
Taste gedffnet.

@ Aktivzeit >

MO 08:00-12:00 w

& Aktivzeit aus E
,f Aktivzeit dndern

X Aktivzeit I6schen Z

=

In UntermenUis werden Optionen
aufgelistet. Aktive Listeneintrage sind
schwarz hinterlegt. Driicken der OK-Taste
offnet ein Auswahlfenster oder ein
Dialogfenster.

Auswahlfenster:

Datum 10:09 170
A A A
23 06 2018
21 04 2016
v v v
Tag Monat Jahr

Einstellwerte kdnnen durch Driicken des
Steuerkreuzes verandert werden. Der
aktuelle Wert ist schwarz hervorgehoben.
Mit der OK-Taste erfolgt die Bestatigung
aller Werte.
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Dialogfenster:

Neuer PIN-Code
1234

Andern

)

Falls Anderungen gespeichert oder
Meldungen bestatigt werden missen,
erscheintim Display ein Dialogfenster. Die
aktive Schaltflache ist schwarz hinterlegt.

Bei einer Wahlméglichkeit kann durch
Driicken des Steuerkreuzes nach links
bzw. rechts die jeweilige Schaltflache

aktiviert werden.

Mit der OK-Taste wird die gewahlte Option
bestatigt und das Ubergeordnete Meni
aufgerufen.

11.2 Statusanzeige

@

Restzeit
30:00

e

Startzeit
MO 10:00

iMow betriebsbereit

Automatik eingeschaltet

Die Statusanzeige erscheint,

— wenn der Standby-Betrieb des
Robotermahers durch Driicken einer
Taste beendet wird,

40

— wenn im Hauptmeni die Zurlick-Taste
gedriickt wird,

— wahrend des laufenden Betriebs.

G @

Startzeit Restzeit
MO 10:00 30:00

Im oberen Bereich der Anzeige sind zwei
konfigurierbare Felder zu finden, hier
kénnen diverse Informationen zum
Robotermaher bzw. zu den
Mahvorgédngen angezeigt werden.

(= 11.13)

Statusinformation ohne laufende
Aktivitat — RMI 632, RMI 632 P:

J iMow betriebsbereit
Automatik eingeschaltet

Im unteren Bereich der Anzeige
werden der Text "iMow

betriebsbereit" zusammen mit dem
abgebildeten Symbol und der Automatik-
Status angezeigt. (=> 11.5)

Statusinformation ohne laufende
Aktivitat - RMI 632 C, RMI 632 PC:

Ml 632 PC
J iMow betriebsbereit
Automatik eingeschaltet

GPS-Schutz Ein

Im unteren Bereich der Anzeige
werden der Name des

Robotermahers (= 10.), der Text

"iIMow betriebsbereit" zusammen mit dem
abgebildeten Symbol, der Automatik-
Status (= 11.5) und Informationen zum
GPS-Schutz (= 5.10) angezeigt.

Statusinformation wahrend laufender
Aktivitdten — alle Modelle:

DN NNNNNNINNNNT]

V
{%f{ iMow maht den Rasen

Wahrend eines laufenden D
Mihvorgangs werden im Display ‘@™
der Text "iMow maht den Rasen"

und ein entsprechendes Symbol
angezeigt. Die Textinformation und das
Symbol werden an den jeweils aktiven
Vorgang angepasst.

Achtung
iMow startet

Vor dem Mahvorgang werden der Text
"Achtung — iMow startet" und ein
Warnsymbol angezeigt.

e | Eine blinkende Displaybeleuchtung
1 | und ein Signalton weisen zusétzlich
auf den bevorstehenden Start des
Mahmotors hin. Das Mahmesser
wird erst einige Sekunden,
nachdem sich der Robotermaher in
Bewegung gesetzt hat,
zugeschaltet.
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Randmahen:

Wahrend der Robotermaher den d
Rand der Mahflache bearbeitet, wird

der Text "Rand wird gemaht" angezeigt.

Zur Dockingstation fahren:
Wenn der Robotermaher zurtick zur @
Dockingstation fahrt, wird im Display
der jeweilige Grund (z. B. Akku entladen,
Mahen beendet) angezeigt.

4

Laden des Akkus:
Beim Aufladen des Akkus erscheint
der Text "Akku wird aufgeladen".

Meldungsanzeige — alle Modelle:

AuBerhalb
iMow in Mahflache
stellen

11 14.05.2017 12:33 M1135

Fehler, Stérungen oder Empfehlungen
werden zusammen mit Warnsymbol,
Datum, Uhrzeit und Meldungs-Code
angezeigt. Wenn mehrere Meldungen
aktiv sind, erscheinen sie abwechselnd.
(= 24)

@ | Ist der Roboterméher

1 | betriebsbereit, werden Meldung
und Statusinformation abwechselnd
angezeigt.
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11.3 Infobereich

J|th28t£1(23

n:l."

In der rechten oberen Ecke des Displays
werden folgende Informationen angezeigt:

1. Ladezustand des Akkus bzw.
Ladevorgang

2. Automatik-Status
3. Uhrzeit

4. Mobilfunksignal (RMI 632 C,
RMI 632 PC)

1. Ladezustand:
Das Akkusymbol dient zur Anzeige
des Ladezustands.

kein Balken — Akku entladen
1 bis 5 Balken — Akku teilentladen
6 Balken — Akku voll geladen

Wahrend des Ladevorgangs wird
statt des Akkusymbols ein
Netzstecker-Symbol angezeigt.

2. Automatik-Status:
Bei eingeschalteter Automatik wird
das Automatik-Symbol angezeigt.

@ EEERR00

2

3. Uhrzeit:
Die aktuelle Uhrzeit wird im 24h-Format
angezeigt.

4. Mobilfunksignal: x
Die Signalstarke der ||II ||II
Mobilfunkverbindung wird mit H X H
4 Balken angezeigt. Je mehr ||| |||
Balken gefullt sind, desto IHH >|<|]H
besser ist der Empfang. ' .X
Ein Empfangssysmbol mit -UHH -UHH
einem kleinen x kennzeichnet UHH >|]<HH
eine fehlende Verbindung mit  ° o
dem Internet. 2 I

Wahrend der Initialisierung

des Funkmoduls (Prifen von Hard- und
Software — z. B. nach dem Einschalten
des Robotermahers) wird ein
Fragezeichen angezeigt.

11.4 Hauptmenii

& Hauptmenii 14:57 Lnljl
[ A
Mahplan

Befehle

bY

Einstellungen

®

Information

Das Hauptmeni wird angezeigt,

N\

— wenn die Statusanzeige (= 11.2) ‘

durch Driicken der OK-Taste verlassen
wird,

— wenn der Befehl "Hauptmen(" aktiviert
wird,

— wenn in der zweiten Menilebene die
Zurlick-Taste gedrickt wird.
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1. Befehle (= 11.5)
Hauptmeni I__II
iMow sperren

Automatik ein- und ausschalten

Zur Dockingstation fahren
Handsteuerung

Mahen starten

Mahen zeitverzdgert starten

Nachste Aktivzeit auslassen

Randmahen

2. Mahplan (= 11.6) Uy
Anzeige des Wochenplans,
Bearbeiten der Aktivzeiten und der
Mahdauer

3. Information (= 11.9)
Meldungen @
Ereignisse

Status iMow

Status Rasen

Status Funkmodul (RMI 632 C,

RMI 632 PC)

4. Einstellungen (= 11.10) i
iMow ﬂ
Installation

Sicherheit

Service

Handlerbereich

11.5 Befehle

I__l] Befehle 10:27@@

A 40 W o

Hauptmenii

42

Gewilinschten Befehl mit dem Steuerkreuz
auswahlen und mit OK ausflhren.

. Hauptmenu

. iMow sperren

. Automatik einschalten/ausschalten
. Zur Dockingstation fahren

. Manuell maéhen

. Mahen starten

. Mahen zeitverzogert starten

. Nachste Aktivzeit auslassen

O 0 N O 1l A W N =

. Randmahen

1. Hauptmenii:
Mit OK erfolgt ein Rlicksprung
ins Hauptmend.

2. iMow sperren:
Geratesperre aktivieren.
Zum Entsperren angezeigte
Tastenkombination driicken.

B
(= 5.2)
3. Automatik einschalten/

ausschalten: Aj
Bei eingeschalteter Automatik
erscheint in der Statusanzeige

der Text "Automatik eingeschaltet", neben
dem Akku-Symbol wird in den MenUs das
Automatiksysmbol angezeigt. Der
Robotermaher bearbeitet die Mahflache
vollautomatisch.

Bei ausgeschalteter Automatik
erscheint in der Statusanzeige der Text
"Automatik ausgeschaltet", die Aktivzeiten
im Mahplan werden inaktiv (grau)
dargestellt. Die Mahflache wird nicht
automatisch bearbeitet. Mahvorgange
kénnen Uber die Befehle "M&hen starten”,
"Mahen zeitverzdgert starten" eingeleitet
werden.

RMI 632 C, RMI 632 PC:

Die Automatik kann auch mit der

App ein- und ausgeschaltet

werden. Nach dem Ausschalten der

Automatik mit der App kehrt der
Robotermaher zur Dockingstation
zurtick. (= 10.)

zur Dockingstation und ladt den *g

Akku auf. Bei eingeschalteter

Automatik bearbeitet der Robotermaher in

der nachstmdglichen Aktivzeit wieder die
Mahflache.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:

1 | Der Robotermaher kann auch mit
der App zurlick zur Dockingstation
geschickt werden. (= 10.)

o

4. Zur Dockingstation fahren:
Der Robotermaher fahrt zuriick

5. Manuell mahen:

Rasen manuell mahen.

Aus Sicherheitsgriinden kann

das Mahmesser nur

eingeschaltet werden, wenn die OK-Taste
betatigt und gehalten sowie anschlieBend
die Mahtaste gedriickt wird. Das Lenken
erfolgt mit dem Steuerkreuz. (= 15.6)

mllo

6. Mdhen starten:

Nach Aktivierung startet der
Robotermaher automatisch den
Mahvorgang. Es ist das Ende
des Mahvorgangs festzulegen.
Wenn eine Nebenflache installiert wurde,
muss nach dem Driicken der OK-Taste
festgelegt werden, ob der Mahvorgang auf
einer Nebenflache oder auf der
Hauptflache stattfindet. (= 12.10)

Die Standardeinstellung flr die Dauer des
Mahvorgangs kann in den
Gerdateeinstellungen unter "Mahzeit"
geandert werden. (= 11.10)
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Im Hauptmenut (= 11.4) kann -
der Befehl "Mahen starten" i
auch durch Driicken der

Mahtaste aktiviert werden.

Wenn eine externe Dockingstation
mit einer Gasse installiert wurde,
Robotermaher vor der Aktivierung
des Befehls "Mahen starten" in die
Mahflache bringen.

RMI 632 C, RMI 632 PC:
"Mahen starten" kann auch in der
App aktiviert werden. (= 10.)

nll®

7S

7. Mdhen zeitverzogert
starten:

Nach Aktivierung startet der
Robotermaher automatisch,
aber zeitverzégert den Mahvorgang. Es
sind Startzeit und Ende des Mahvorgangs
festzulegen.

Wenn eine Nebenflache installiert wurde,
muss nach dem Driicken der OK-Taste
festgelegt werden, ob der Mahvorgang auf
einer Nebenflache oder auf der
Hauptflache stattfindet. (= 12.10)

Die Standardeinstellungen fiir die Dauer
des Mahvorgangs bzw. die Verzégerung
kénnen in den Gerateeinstellungen unter
"Mahzeit" bzw. "Verzégerung" geandert
werden. (= 11.10)

e | Wenn eine externe Dockingstation
1 | mit einer Gasse installiert wurde,

Robotermaher vor der Aktivierung
des Befehls "Mahen zeitverzégert
starten" in die Mahflache bringen.

8. Nachste Aktivzeit f-\
flll

auslassen:

Der Befehl kann genutzt werden,
wenn der Robotermaher
wahrend der nachsten Aktivzeit nicht
arbeiten soll (z. B. bei einer Gartenparty).
Nach Bestatigung wird wahrend der
nachsten Aktivzeit nicht gemaht. Eine
derart gesperrte Aktivzeit wird im Mahplan
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grau dargestellt. Sie kann im Meni
"Aktivzeiten" wieder fir das Mahen
freigegeben werden. (= 11.7)

Wird der Befehl mehrmals hintereinander
ausgefihrt, so wird immer die
nachstfolgende Aktivzeit ausgelassen. Ist
in der laufenden Woche keine weitere
Aktivzeit Uibrig, erscheint die Meldung
"Nachste Woche wird nicht gemaht".
Robotermaher den Rand der |§|E
Mahflache. Nach einer Runde

fahrt er zurtick zur Dockingstation und ladt
den Akku auf.

9. Randmahen:
Nach Aktivierung maht der

11.6 Mdhplan

Mahplan 17:30 {A} ICT

mDI M DO FR SA SO

Aktivzeiten
Mahdauer

Der gespeicherte Mahplan wird @
Uber das Menl "Mahplan" im

Hauptmeni aufgerufen. Die

rechteckigen Flachen unter dem
jeweiligen Tag stehen fir die
gespeicherten Aktivzeiten. In schwarz
markierten Aktivzeiten kann gemaht
werden, graue Flachen stehen fir
Aktivzeiten ohne Mahvorgange — z. B. bei
einer ausgeschalteten Aktivzeit oder nach
dem Befehl "Aktivzeit auslassen". (= 11.5)

@ | Bei ausgeschalteter Automatik ist
1 | der gesamte Mahplan inaktiv, alle
Aktivzeiten werden grau dargestellt.

Wird das Steuerkreuz nach oben oder
unten gedriickt, kénnen die Untermenus
Aktivzeiten (= 11.7) oder

Mahdauer (= 11.8) ausgewahlt und mit
der OK-Taste gedffnet werden.

Sollen die Aktivzeiten eines U~y
einzelnen Tages bearbeitet
werden, dann muss der Tag mitdem
Steuerkreuz (nach links oder rechts
driicken) aktiviert und das Untermeni
Aktivzeiten gedffnet werden.

11.7 Aktivzeiten

] Aktivzeiten 15:32 {A] (IO
mo bi m Dpo [ sa so
08:00 - 12:00

13:00 - 17:00

€  Neue Aktivzeit

X  Alle Aktivzeiten 16schen

In Aktivzeiten mit Hakchen ist
Mahen erlaubt, sie werden im
Méahplan schwarz markiert.

In Aktivzeiten ohne Hakchen ist
Mahen nicht erlaubt, sie werden im
Mahplan grau markiert.

Hinweise im Kapitel "Hinweise zum
Mahen — Aktivzeiten" beachten.

(= 14.3)

Insbesondere missen sich Dritte
wahrend der Aktivzeiten vom
Gefahrenbereich fernhalten.
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e | RMI 632 C, RMI 632 PC:
1 | Aktivzeiten kdnnen auch mit der
App bearbeitet werden. (= 10.)

Die gespeicherten Aktivzeiten kdnnen
einzeln ausgewahlt und bearbeitet
werden.

Der Menupunkt Neue Aktivzeit P
kann gewahlt werden, solange i
weniger als 3 Aktivzeiten pro Tag
gespeichert sind. Eine zusétzliche
Aktivzeit darf sich nicht mit anderen
Aktivzeiten Uberschneiden.

Falls der Robotermaher am
gewadhlten Tag nicht méhen soll, X
dann ist der Menlipunkt Alle

Aktivzeiten I6schen zu wahlen.

Aktivzeit bearbeiten:

Reichen die Zeitfenster fir die
nétigen Maheinsatze und
Ladevorgdnge nicht aus, sind
Aktivzeiten zu verlangern oder zu
erganzen bzw. ist die Mahdauer zu
verringern. Eine entsprechende
Displaymeldung wird angezeigt.

7S

Falls der Abschluss der
Neuprogrammierung in eine
Aktivzeit fallt, startet der
Robotermaher nach der
Bestatigung der einzelnen
Tagesplane einen automatischen
Mahvorgang.

o

@ Aktivzeit
MO 08:00-12:00

& Aktivzeit aus
f Aktivzeit andern
X Aktivzeit 16schen

Mit Aktivzeit aus bzw. Aktivzeit ein 7
wird die gewahlte Aktivzeit fir das @
automatische Mahen gesperrt bzw.
freigegeben.

Mit Aktivzeit andern kann das ,
Zeitfenster gedndert werden.

Falls die gewahlte Aktivzeit nicht
mehr benétigt wird, dann ist der X
Menlpunkt Aktivzeit I6schen zu

wabhlen.
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11.8 Mahdauer

11.9 Information

u_u

Mahdauer 11:02@'—_"“

c Mahdauer anpassen

E’ﬁ Neuer Mahplan

@ Information 10:32@'—_"“
0] > G

Meldungen

Empfehlung SO 15:00

Die wochentliche Mahzeit kann
unter Méhdauer anpassen G
eingestellt werden. Der eingestellte

Wert ist auf die GréRe der Mahflache
abgestimmt. (= 9.14)

Hinweise im Kapitel "Programmierung
anpassen" beachten. (= 15.3)

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:
1 | Die Mahdauer kann auch mit der
App eingestellt werden. (= 10.)

Der Befehl Neuer Mahplan I6scht Eq
alle gespeicherten Aktivzeiten. Der =
Schritt "Robotermaher

programmieren" des
Installationsassistenten wird aufgerufen.
(= 9.8)

1. Meldungen:

Liste aller aktiven Fehler, Stérungen m
und Empfehlungen; Anzeige

zusammen mit dem Zeitpunkt des
Auftretens.

Bei stdrungsfreiem Betrieb erscheint der
Text "Keine Meldungen".

Meldungsdetails werden nach Driicken
der OK-Taste angezeigt. (= 24.)

2. Ereignisse:

Liste der letzten Aktivitaten des
Robotermahers.

Ereignisdetails (Zusatztext, Zeitpunkt und
Code) werden nach Driicken der OK-
Taste angezeigt.

@ | Wenn manche Aktivitaten

1 | ungewshnlich oft auftreten, halt der
Fachhandler weitere Details bereit.
Fehler im Normalbetrieb werden in
den Meldungen dokumentiert.
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3. Status iMow:
Informationen zum
Robotermaher

— Ladezustand:
Akkuladung in Prozent

— Restzeit:
Verbleibende Mahdauer in der
laufenden Woche in Stunden und
Minuten

— Datum und Uhrzeit

— Startzeit:
Start des nachsten geplanten
Mahvorgangs

— Anzahl aller abgeschlossenen
Mahvorgdnge

— Mahstunden:
Dauer aller abgeschlossenen
Mahvorgange in Stunden

— Wegstrecke:
Gesamte zurlickgelegte Fahrstrecke in
Metern

— Ser.-No.:
Serialnummer des Roboterméahers,
auch abzulesen am Typenschild im
Fach unter der Steuerkonsole.

— Akku:
Serialnummer des Akkus

— Software:
Installierte Geratesoftware

4. Status Rasen:
Informationen zur Rasenflache

(@,
— Mahflache in Quadratmetern:
Wert wird bei der Erstinstallation bzw.
bei einer Neuinstallation eingegeben.
(= 9.7)

— Rundenzeit:
Dauer einer Runde um die Mahflache in
Minuten und Sekunden
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— Startpunkte 1 —4:
Entfernung des jeweiligen Startpunkts
von der Dockingstation in Metern,
gemessen im Uhrzeigersinn. (= 11.15)

— Umfang:
Umfang der Mahflache in Metern

— Randmahen:
Haufigkeit des Randmahens pro

Woche (= 11.14)
5. Status Funkmodul
Tall &

(RMI 632 C, RMI 632 PC):
Informationen zum Funkmodul

— Satelliten:
Anzahl der Satelliten in Reichweite

— Position:
Aktuelle Position des Robotermahers;
verflgbar bei ausreichender
Satellitenverbindung

— Signalstarke:
Signalstarke der Mobilfunkverbindung;
je mehr Plus-Zeichen (max. "++++")
angezeigt werden, desto besser ist die
Verbindung.

— Netz:
Netzkennung, bestehend aus
Landescode (MCC) und Anbietercode
(MNC)

— Mobilfunknummer:
Mobiltelefonnummer des Besitzers;
wird in der App eingegeben. (= 10.)

— IMEL:
Hardwarenummer des Funkmoduls

— IMSI:
Internationale Mobilfunk-
Teilnehmerkennung

— SW:
Softwareversion des Funkmoduls

— Ser.-No.:
Serialnummer des Funkmoduls

11.10 Einstellungen

MT Einstellungen 15:03 t_A-l i

el «w & & »
iMow
Regensensor <"">
Mahzeit 00:30
Verzégerung 00:00
1. iMow:

(e

15)

Anpassen von
Gerateeinstellungen (= 11.11)

2. Installation:
Anpassen und Testen der
Installation (= 11.14)

3. Sicherheit: E]
Anpassen der
Sicherheitseinstellungen (= 11.16)

4. Service: ®
Wartung und Service (= 11.17) ahila
5. Handlerbereich:

Men ist durch den HOI B

Handlercode geschiitzt. Der
Fachhandler fiihrt mit Hilfe dieses Meniis
diverse Wartungs- und Servicetatigkeiten
durch.

11.11 iMow — Gerateeinstellungen

1. Regensensor:

Der Regensensor kann so a4
eingestellt werden, dass das Mahen

bei Regen unterbrochen bzw. nicht
gestartet wird.

e Regensensor einstellen (= 11.12)
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2. Mahzeit:

Einstellen des Standards flr die 9
Dauer eines Mahvorgangs nach
Aktivieren des Befehls "Mahen starten".
(= 11.5)

3. Verzégerung: @
Einstellen des Standards fir die

Verzoégerung nach Aktivieren des
Befehls "Mahen zeitverzégert starten".
(= 11.5)

4. Statusanzeige: E
Auswahlen der Informationen, die in

der Statusanzeige erscheinen
sollen. (= 11.2)

e Statusanzeige einstellen (= 11.13)

5. Uhrzeit:

Einstellen der aktuellen Uhrzeit. G
Die eingestellte Uhrzeit muss mit

der tatsachlichen Uhrzeit libereinstimmen,
um ein ungewolltes Madhen des
Robotermahers zu verhindern.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:
1 | Die Uhrzeit kann auch mit der App
eingestellt werden. (= 10.)

6. Datum:

Einstellen des aktuellen Datums. ﬁ
Das eingestellte Datum muss mit

dem tatsachlichen Kalenderdatum
Ubereinstimmen, um ein ungewolltes
Mahen des Robotermahers zu verhindern.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:
1 | Das Datum kann auch mit der App
eingestellt werden. (= 10.)

7. Datumsformat: T)
Einstellen des gewiinschten
Datumsformats.

8. Spurversatz: Ih]
Der Robotermaher fahrt

standardmafdig mit 6 cm Versatz
nach innen entlang dem
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Begrenzungsdraht. Mit diesem Wert st ein
optimales Eindocken garantiert. Der
iMow Ruler ist ebenso auf einen
Spurversatz von 6 cm ausgelegt.

STIHL empfiehlt, die
Standardeinstellung von 6 cm nicht
zu verandern.

o Nur bei Bedarf Auswahlfenster mit OK
offnen und gewiinschten Wert (3 cm bis
9 cm) einstellen.

9. Sprache: |E|
Gewiinschte Displaysprache

einstellen. Standardmalig ist jene
Sprache eingestellt, die bei der
Erstinstallation gewahlt wurde.

10. Kontrast:
Bei Bedarf kann der Displaykontrast
eingestellt werden.

11. Energiemodus
(RMI 632 C, RMI 632 PC): ;
Bei Standard ist der Robotermaher

zu jeder Zeit mit dem Internet verbunden
und mit der App erreichbar. (= 10.)

Bei ECO wird zur Verringerung des
Energieverbrauchs in Ruhephasen der
Funkverkehr deaktiviert, der
Robotermaher ist dann mit der App nicht
erreichbar. In der App werden die zuletzt
verfligbaren Daten angezeigt.

11.12 Regensensor einstellen

Zum Einstellen des 5-stufigen i
Sensors Steuerkreuz nach links I
oder rechts drlicken. Der

aktuelle Wert wird im Menu
"Einstellungen" mit einer Strichgrafik
dargestellt.

>

Das Verschieben des Reglers beeinflusst

— die Empfindlichkeit des Regensensors,

— die Zeit, wie lange der Robotermaher
nach einem Regen wartet, bis die
Sensoroberflache abtrocknet.

Bei mittlerer ,

Empfindlichkeit ist der ? -:é‘-

Robotermaher fiir den D]]:I

Einsatz unter normalen

auReren Bedingungen bereit.

Den Balken weiter nach links e
schieben fir Mahen bei KA

hoherer Feuchtigkeit. Ganz I:I]]:I
links maht der Robotermaher
auch bei nassen aulReren

Bedingungen und unterbricht den
Mahvorgang nicht, wenn Regentropfen

auf den Sensor treffen.

U4
Ganz rechts maht der D]]:I
Robotermaher nur, wenn der

Regensensor vollkommen trocken ist.

Den Balken weiter nach
rechts schieben fir Mahen
bei geringerer Feuchtigkeit.

11.13 Statusanzeige einstellen

Zum Konfigurieren der Statusanzeige
linke bzw. rechte Anzeige mit dem
Steuerkreuz auswahlen und mit OK
bestatigen.

Ladezustand:
Anzeige des Akkusymbols *
zusammen mit dem Ladezustand in
Prozent

Restzeit:

Verbleibende Mahdauer in der G
laufenden Woche in Stunden und
Minuten

Uhrzeit und Datum:
Aktuelles Datum und aktuelle

Uhrzeit
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Startzeit:

Start des nachsten geplanten %
Mahvorgangs. Bei einer laufenden
Aktivzeit wird der Text "aktiv" angezeigt.

Mahvorgange:
Anzahl aller bisher geleisteten ©™»
Mahvorgange

Méhstunden: X
Dauer aller bisher geleisteten ©™
Mahvorgange

Wegstrecke: At
Gesamte zuriickgelegte @™
Wegstrecke

Netz T H
(RMI 632 C, RMI 632 PC): ||I
Signalstarke der

Mobilfunkverbindung mit T.<|||

Netzkennung. Ein kleines x bzw. ein
Fragezeichen kennzeichnen eine TD?JH
fehlende Verbindung des

Robotermdhers mit dem Internet.

(= 11.3), (= 11.9)

GPS-Empfang ‘0
(RMI 632 C, RMI 632 PC): )
GPS-Koordinaten des

Robotermahers. (= 11.9)

11.14 Installation

1. Korridor:

Versetztes Heimfahren ein- und
ausschalten.

Bei eingeschaltetem Korridor fahrt der
Roboterméher versetzt nach innen
entlang des Begrenzungsdrahts heim zur
Dockingstation.

Es kénnen drei Varianten gewahit
werden:

Aus — Standardeinstellung

Der Robotermaher fahrt am
Begrenzungsdraht.
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Schmal —40 cm

Der Robotermaher fahrt abwechselnd am
Begrenzungsdraht oder um 40 cm
versetzt.

Breit—40 - 80 cm

Der Abstand zum Begrenzungsdraht wird
bei jeder Heimfahrt innerhalb dieses
Korridors zufallig gewahlt.

o | In Kombination mit einer externen
1 | Dockingstation sowie mit Gassen
und Engstellen muissen fir das
versetzte Heimfahren
Suchschleifen installiert werden.
(= 12.12)

Fir das versetzte Heimfahren
einen minimalen Drahtabstand von
2 m beachten.

2 ASM (Anti-Stuck-Manéver):

Bei eingeschaltetem ASM startet der
Robotermaher eine Ausweichroutine,
wenn er feststeckt.

Ein — ASM kann eingeschaltet werden, um
Feststecken zu vermeiden.

Aus - Standardeinstellung. ASM sollte
ausgeschaltet bleiben,

— wenn sich in der Mahflache gréRere
ebene Flachen (z. B. asphaltierte
Zufahrten) befinden,

— wenn der Robotermaher wahrend der
Arbeit 6fter unerwartet um 90° abbiegt,

— wenn der Robotermaher wahrend der
Arbeit ohne festzustecken mit der
Meldung 1131 stehen bleibt.

3. Neuinstallation: A
Der Installationsassistent wird ‘\
erneut gestartet, der bestehende
Mahplan wird geldscht. (= 9.7)

4. Startpunkte:

Der Robotermaher beginnt die
Mahvorgdnge entweder bei der
Dockingstation (Standardeinstellung) oder
bei einem Startpunki.

Startpunkte sind zu definieren,

— wenn Teilflachen gezielt angefahren
werden sollen, weil sie unzureichend
bearbeitet werden,

— wenn Bereiche nur Uber eine Gasse
erreichbar sind. In diesen Teilflachen ist
mindestens ein Startpunkt festzulegen.

RMI 632 C, RMI 632 PC:

Den Startpunkten kann ein Radius
zugewiesen werden. Der Robotermaher
maht dann, wenn er den Mdhvorgang
beim betreffenden Startpunkt beginnt,
immer zuerst innerhalb der Kreisflache um
den Startpunkt. Erst nachdem er diese
Teilflache bearbeitet hat, wird der
Mahvorgang in der Gbrigen Mahflache
fortgesetzt.

e Startpunkte einstellen (= 11.15)

5. Rand testen: \
Randabfahrt zur Uberpriifung der \
korrekten Drahtverlegung starten.

Der Schritt "Installation prifen" des
Installationsassistenten wird aufgerufen.
(= 9.13)

e | Zur Uberpriifung der korrekten
1 | Drahtverlegung um Sperrflachen
Robotermaher mit der Vorderseite
Richtung Sperrflache in der
Mahflache positionieren und
Randabfahrt starten.

Wahrend des Randabfahrens wird
der Heimbereich des
Robotermahers definiert. Ein
bereits gespeicherter Heimbereich
wird bei Bedarf erweitert. (= 14.5)
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6. Randmahen:

H&ufigkeit des Randméahens d
festlegen.

Nie — Der Rand wird nie gemaht.

Einmal — Standardeinstellung, der Rand
wird einmal pro Woche gemaht.

Zweimal — Der Rand wird zweimal pro
Woche gemaht.

7. Nebenflachen: —\"
Nebenflachen freischalten. ;DA
Inaktiv — Standardeinstellung

Aktiv — Einstellung, wenn in Nebenflachen
gemaht werden sollen. Bei den Befehlen
"Mahen starten" und "Mahen zeitverzdgert
starten" muss die Mahflache
(Hauptflache/Nebenflache) ausgewahit
werden. (= 12.10)

11.15 Startpunkte einstellen
Zum Einstellen entweder

e Startpunkte einlernen
oder

e gewlinschten Startpunkt auswahlen
und manuell definieren.

Startpunkte einlernen:
Nach Driicken der OK-Taste startet 6
der Robotermaher eine Einlernfahrt
entlang des Begrenzungsdrahts. Wenn er
nicht eingedockt ist, fahrt er zuvor zur
Dockingstation. Alle bestehenden
Startpunkte werden geléscht.

e | RMI 632 C, RMI 632 PC:

1 | Wahrend der Einlernfahrt wird der
Heimbereich des Roboterméahers
definiert. Ein bereits gespeicherter
Heimbereich wird bei Bedarf
erweitert. (= 14.5)

Wahrend der Fahrt kdnnen durch Driicken
der OK-Taste bis zu 4 Startpunkte
festgelegt werden.
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Unterbrechen des Einlernvorgangs:

Manuell — durch Driicken der STOP-Taste.

Automatisch — durch Hindernisse am
Rand der Mahflache.

e Falls die Einlernfahrt automatisch
unterbrochen wurde, Position des
Begrenzungsdrahts korrigieren bzw.
Hindernisse entfernen.

e Vor der Fortsetzung der Einlernfahrt
Position des Robotermahers
kontrollieren. Das Gerat muss entweder
auf dem Begrenzungsdraht oder
innerhalb der Mahflache mit der
Vorderseite Richtung
Begrenzungsdraht stehen.

Beenden des Einlernvorgangs:
Manuell — nach einer Unterbrechung.
Automatisch — nach dem Eindocken.

Die neuen Startpunkte werden nach
Bestatigung mit OK gespeichert.
Starthaufigkeit:

Mit der Starthaufigkeit wird definiert, wie
oft ein Mahvorgang bei einem Startpunkt
begonnen werden soll.
Standardeinstellung ist 2 von 10

Mahvorgénge (2/10) bei jedem Startpunkt.

e Bei Bedarf nach dem Einlernen
Starthaufigkeit verandern.

e Falls der Einlernvorgang vorzeitig
beendet wurde, Robotermaher per
Befehl zur Dockingstation schicken.
(= 11.5)

e RMI 632 C, RMI 632 PC:
Um jeden Startpunkt kann nach dem
Einlernen ein Radius von 3 m bis 30 m
festgelegt werden. Den gespeicherten
Startpunkten ist standardmaRig kein
Radius zugeordnet.

Startpunkte mit Radius:

Wenn der Mahvorgang beim
jeweiligen Startpunkt begonnen
wird, maht der Robotermaher
zuerst die Teilflache innerhalb des
Kreissegments um den Startpunkt.
Erst danach bearbeitet er die Ubrige
Mahflache.

o

Startpunkt 1 bis 4 manuell 6
einstellen:

Entfernung der Startpunkte von der 6
Dockingstation festlegen und
Starthaufigkeit definieren. 5
Die Entfernung entspricht der 6
Fahrstrecke von der Dockingstation

zum Startpunkt in Metern,

gemessen im Uhrzeigersinn.

Die Starthaufigkeit kann zwischen 0 von
10 Mahvorgangen (0/10) und 10 von 10
Mahvorgangen (10/10) liegen.

RMI 632 C, RMI 632 PC:

Um den Startpunkt kann ein Radius von
3 m bis 30 m festgelegt werden.

e | Die Dockingstation ist als \
1 | Startpunkt 0 definiert, ‘
standardmaRig werden
Mahvorgénge von dort gestartet.
Die Starthaufigkeit entspricht dem
errechneten Restwert auf 10 von 10
Ausfahrten.

11.16 Sicherheit

. Geratesperre

. Stufe

. GPS-Schutz (RMI 632 C, RMI 632 PC)
. PIN-Code &ndern

. Startsignal

. Warnténe

N o 1 A W N =

. Meniténe
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8. Spielstopp
9. Tastensperre

10.iMow + Dock koppeln

1. Geratesperre:
Mit OK wird die Geratesperre

aktiviert, der Robotermaher kann

nicht mehr in Betrieb genommen werden.
Der Robotermaher muss vor allen
Wartungs- und Reinigungsarbeiten, vor
dem Transport sowie vor der Uberpriifung
gesperrt werden. (» 5.2)

e Zum Aufheben der Geratesperre

e
abgebildete Tastenkombination liz
(M&h-Taste und OK-Taste)
driicken.

2. Stufe: @
Es kdnnen 4 Sicherheitsstufen

eingestellt werden, je nach Stufe
werden bestimmte Sperren und
Schutzeinrichtungen aktiv.

— Keine:
Der Robotermaher ist ungeschiitzt.

— Niedrig:
Diebstahlschutz ist aktiv; Koppeln von
Robotermdher und Dockingstation
sowie Ricksetzen des Gerats auf
Werkseinstellung erst nach PIN-Code-
Eingabe.

— Mittel:
Wie "Niedrig", zusatzlich ist die
Zeitsperre aktiv.

— Hoch:
Wie "Mittel", zusatzlich kénnen
Einstellungen erst nach PIN-Code-
Eingabe verandert werden.

e | Empfehlung:
1 | Sicherheitsstufe "Niedrig", "Mittel"
oder "Hoch" einstellen.
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e Gewinschte Stufe auswahlen und mit
OK bestatigen, bei Bedarf 4-stelligen
PIN-Code eingeben.

Diebstahlschutz:

Wird der Maher langer als 10 Sekunden
am Griff hochgehoben bzw. gekippt, dann
erscheint eine PIN-Abfrage. Wird der PIN-
Code nicht binnen 1 Minute eingegeben,
startet ein Alarmton, auRerdem wird die
Automatik ausgeschaltet.

Koppelsperre:

PIN-Code-Abfrage vor dem Koppeln von
Robotermaher und Dockingstation.
Resetsperre:

PIN-Code-Abfrage vor dem Zurticksetzen
des Gerats auf Werkseinstellungen.
Zeitsperre:

PIN-Code-Abfrage fiir das Andern einer
Einstellung, wenn langer als 1 Monat kein
PIN-Code mehr eingegeben wurde.
Einstellschutz:

PIN-Code-Abfrage, wenn Einstellungen
geandert werden.

3. GPS-Schutz @
(RMI 632 C, RMI 632 PC):

Ein- bzw. Ausschalten der
Positionstiberwachung. (= 5.10)

e | Empfehlung:

1 | GPS-Schutz immer einschalten.
Vor dem Einschalten
Mobiltelefonnummer des
Eigentiimers in der App (= 10.)
eintragen und am Robotermaher
Sicherheitsstufe "Niedrig", "Mittel"
oder "Hoch" einstellen.

4. PIN-Code dndern: @
Der 4-stellige PIN-Code kann bei
Bedarf geandert werden.

o | Der Menipunkt "PIN-Code andern"
1 | wird nur bei den Sicherheitsstufen
"Niedrig", "Mittel" oder "Hoch"

angezeigt.

e Zuerst alten PIN-Code eingeben und
mit OK bestatigen.

e Neuen 4-stelligen PIN-Code einstellen
und mit OK bestatigen.

e | Empfehlung:
1 | Geanderten PIN-Code notieren.

Falls der PIN-Code 5-mal falsch
eingegeben wurde, ist ein 4-
stelliger Master-Code notwendig,
auRBerdem wird die Automatik
ausgeschaltet.

Fir die Erstellung des Master-
Codes sind dem Fachhandler die 9-
stellige Serialnummer und das 4-
stellige Datum, die im
Auswahlfenster angezeigt werden,
zu Ubermitteln.

5. Startsignal:
Ein- bzw. Ausschalten des *)))
akustischen Signals, das ertént,

bevor das Mahmesser eingeschaltet wird.

6. Warntone:
Ein- bzw. Ausschalten des *’»
akustischen Signals, das ertént,

wenn der Robotermaher gegen ein
Hindernis stoRt.

7. Meniitone:
Ein- bzw. Ausschalten des 4)))
akustischen Klick-Signals, das
ertdnt, wenn ein Meni gedffnet bzw. eine
Auswahl mit OK bestatigt wird.

8. Spielstopp:

Wird der StoRsensor innerhalb kurzer Zeit
mehrmals hintereinander ausgelost,
stoppt der Robotermaher und das
Mahmesser.

Wenn der Stol3sensor nicht weiter
ausgeldst wird, setzt der Robotermaher
den automatischen Mahbetrieb nach
einigen Sekunden fort.
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9. Tastensperre: 9
Ist die Tastensperre

eingeschaltet, kénnen die Tasten

der Steuerkonsole nur bedient

werden, wenn zuerst die Taste

Zuriick gedrickt und gehalten und
anschlieRend das Steuerkreuz nach
vorne gedriickt wird.

Die Tastensperre wird 2 Minuten nach der
letzten Tastenbetatigung aktiv.

10. iMow + Dock koppeln:

Der Robotermaher funktioniert nach
der Erstinbetriebnahme
ausschlieRlich mit der mitgelieferten
Dockingstation.

Nach einem Tausch der Dockingstation
bzw. von elektronischen Bauteilen im
Robotermaher oder zur Inbetriebnahme
des Robotermahers auf einer weiteren
Mahflache mit einer anderen
Dockingstation miissen der Robotermaher
und Dockingstation gekoppelt werden.

—>
=

e Dockingstation installieren und
Begrenzungsdraht anschlieRen.
(= 9.9), (= 9.11)
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Robotermaher am Tragegriff (1) etwas
anheben und Antriebsrader entlasten.
Gerat auf die Vorderrader aufgestiitzt in
die Dockingstation schieben.

o Nach Driicken der OK-Taste PIN-
Code eingeben, danach sucht @
der Robotermaher nach dem
Drahtsignal und speichert es
automatisch. Der Vorgang dauert
mehrere Minuten. (= 9.12)

@ | Der PIN-Code ist bei
1 | Sicherheitsstufe "Keine" nicht
erforderlich.

11.17 Service

1. Messerwechsel:
Mit OK wird der Einbau eines neuen
Mahmessers bestatigt.

o | Falls das Messer langer als 200
1 | Stundenin Gebrauch war, erscheint
die Meldung "Mahmesser
tauschen". (= 16.4)

2. Drahtbruchsuche:

Falls an der Dockingstation die rote LED
schnell blinkt, ist der Begrenzungsdraht
unterbrochen. (= 13.1)

e Drahtbruch suchen (= 16.7)

3. Reset Einstellungen:

Mit OK wird der Robotermaher auf
Werkseinstellungen zurlickgesetzt, der
Installationsassistent wird erneut
gestartet. (= 9.7)

o Nach Driicken der OK-Taste PIN- @
Code eingeben.

@ | Der PIN-Code ist bei
1 | Sicherheitsstufe "Keine" nicht
erforderlich.

12. Begrenzungsdraht

Vor dem Verlegen des
Begrenzungsdrahts,
insbesondere vor der
ersten Installation, das
gesamte Kapitel lesen und die
Drahtverlegung genau planen.

o

o~
=

Erste Installation mit dem
Installationsassistenten
durchfihren. (= 9.7)

Sollten Sie Unterstiitzung
bendtigen, hilft lhnen der STIHL
Fachhandler gerne bei der
Vorbereitung der Mahflache und
der Installation des
Begrenzungsdrahts.

Vor der endgliltigen Fixierung des
Begrenzungsdrahts Installation prifen.
(= 9.13) Anpassungen der
Drahtverlegung sind in der Regel im
Bereich von Gassen, Engstellen oder
Sperrflachen notwendig.

Abweichungen kénnen vorkommen,

— wenn die technischen Méglichkeiten
des Robotermahers ausgereizt werden,
etwa mit sehr langen Gassen oder bei
Verlegung im Bereich von metallischen
Gegenstanden bzw. Giber Metall unter
der Rasenflache (z. B. Wasser- und
Stromleitungen),

— wenn die Mahflache speziell fiir den
Einsatz des Robotermahers baulich
verandert wird.
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Die in dieser Gebrauchsanleitung
angegebenen Drahtabstdnde sind
auf die Verlegung des
Begrenzungsdrahts auf der
Rasenoberflache abgestimmt.

7S

Der Begrenzungsdraht kann auch
bis zu 10 cm tief vergraben werden
(z. B. mit einer Verlegemaschine).

Das Vergraben im Boden
beeinflusst in der Regel den
Signalempfang, insbesondere
wenn Uber dem Begrenzungsdraht
Platten oder Pflastersteine verlegt
werden. Der Robotermaher fahrt
gegebenenfalls weiter nach auRRen
versetzt entlang des
Begrenzungsdrahts, was einen
erhohten Platzbedarf in Gassen,
Engstellen sowie beim Befahren
des Rands erfordert. Bei Bedarf
Drahtverlegung anpassen.

12.1 Verlegung des
Begrenzungsdrahts planen

e | Installationsbeispiele am Ende

1 | der Gebrauchsanleitung
beachten. (= 27.)
Sperrflachen, Gassen,
Nebenflachen, Suchschleifen und
Drahtreserven im Zuge der
Verlegung des Begrenzungsdrahts
mit installieren, um spatere
Korrekturen zu vermeiden.

e Standort der Dockingstation
festlegen (= 9.1)

e Hindernisse in der Mahflache
entweder entfernen oder Sperrflachen
vorsehen. (= 12.9)
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e Begrenzungsdraht:
Der Begrenzungsdraht muss in einer
durchgehenden Schleife um die
gesamte Mahflache verlegt werden.
Maximale Lange:
500 m

o | Bei Mahflachen < 100 m2 oder

1 | einer Drahtlange von < 175 m muss
das Zubehér AKM 100 zusammen
mit dem Begrenzungsdraht
installiert werden. (= 9.10)

e Gassen und Nebenflachen:
Zum Mahen mit Automatik alle
Bereiche der Mahflache mit Gassen
verbinden. (= 12.11)
Reicht daflir der Platz nicht aus, sind
Nebenflachen einzurichten. (= 12.10)

e Beim Verlegen des Begrenzungsdrahts
Abstédnde beachten (= 12.5):
bei angrenzenden befahrbaren Flachen
(Gelandestufe kleiner als +/- 1 cm, z. B.
Gehwege): 0 cm
bei Gassen: 27 cm
bei hohen Hindernissen (z. B. Mauern,
Baume): 33 cm
Mindestdrahtabstand in Engstellen:
54 cm
bei Wasserflachen und potenziellen
Absturzstellen (Kanten, Absatze):
100 cm

e Ecken:
Verlegung in spitzen Winkeln (kleiner
als 90°) vermeiden

e Suchschleifen:
Wenn das versetzte Heimfahren
(Korridor) genutzt werden soll, miissen
bei Gassen bzw. bei der externen
Dockingstation Suchschleifen installiert
werden. (= 12.12)

e Drahtreserven:

Damit die Verlegung des E
Begrenzungsdrahts nachtraglich
leichter geandert werden kann, sollten
mehrere Drahtreserven installiert E

werden. (= 12.15)

[0 4
— x
| e
21m
|

Mahflachen durfen nicht Giberlappen. Es ist
ein Mindestabstand von 2 1 m zwischen
den Begrenzungsdrahten zweier
Mahflachen einzuhalten.

o | Aufgewickelte Reststlicke des
1 | Begrenzungsdrahts kénnen zu
Stérungen fihren und missen
entfernt werden.

12.2 Skizze der Mahflache =2
anfertigen 1

Bei der Installation des

Robotermahers und der Dockingstation ist
es empfehlenswert, eine Skizze der
Mahflache anzufertigen. Am Anfang
dieser Gebrauchsanleitung ist daflr eine
Seite vorgesehen.

Diese Skizze ist bei spateren Anderungen
zu aktualisieren.

Inhalt der Skizze:
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Kontur der Mahflache mit wichtigen
Hindernissen, Grenzen und allfalligen
Sperrflachen, in denen der
Robotermaher nicht arbeiten darf.

(= 27)

Position der Dockingstation (= 9.9)

Lage des Begrenzungsdrahts

Der Begrenzungsdraht wachst nach
kurzer Zeit in den Boden ein und ist
nicht mehr zu sehen. Insbesondere die
Verlegung des Drahts um Hindernisse
vermerken. (= 9.10)

Lage der Drahtverbinder

Die verwendeten Drahtverbinder sind
nach kurzer Zeit nicht mehr zu sehen.
lhre Position ist zu notieren, um sie bei
Bedarf tauschen zu kénnen. (= 12.16)

12.3 Begrenzungsdraht verlegen

o | Nur Original-Fixiernagel und
1 | Original-Begrenzungsdraht

verwenden. Installationskits mit
dem nétigen Installationsmaterial
sind als Zubehor beim STIHL
Fachhandler erhaltlich. (= 18.)

Die Verlegerichtung (mit oder
gegen den Uhrzeigersinn) kann je
nach Bedarf gewahlt werden.

Fixiernagel niemals mit Hilfe des
Begrenzungsdrahts herausziehen —
immer ein geeignetes Werkzeug
(z. B. Kombizange) verwenden.

Verlauf des Begrenzungsdrahts in
einer Skizze festhalten. (= 12.2)

e Dockingstation installieren. (= 9.9)
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o Begrenzungsdraht ausgehend von der
Dockingstation um die Mahflache und
um eventuell vorhandene Hindernisse
(= 12.9) verlegen und mit Fixiernageln
am Boden festmachen. Abstédnde mit
Hilfe des iMow Ruler kontrollieren.

(= 12.5)
Hinweise in Kapitel "Erstinstallation"
beachten. (= 9.10)

e Begrenzungsdraht anschlieRen.
(= 12.4)

e | Hinweis:

1 | Zu hohe Zugspannung des
Begrenzungsdrahtes vermeiden,
um Drahtbruch zu verhindern.
Besonders bei Verlegung mit einer
Drahtverlegemaschine beachten,
der Begrenzungsdraht muss locker
von der Spule laufen.

Der Begrenzungsdraht (1) wird
oberirdisch verlegt und bei Unebenheiten
mit zusatzlichen Fixiernageln (2) befestigt.
Dadurch wird verhindert, dass der Draht
vom Mahmesser durchgeschnitten wird.

12.4 Begrenzungsdraht anschlieBen

Netzstecker abziehen und -
danach Abdeckung der B
Dockingstation abnehmen. ‘
Begrenzungsdraht in Kabelfihrungen
der Bodenplatte einlegen, durch Sockel
fadeln, Enden abisolieren und an
Dockingstation anschliel3en.

Hinweise in Kapitel "Erstinstallation"
beachten. (= 9.11)

Abdeckung der
Dockingstation montieren
und danach Netzstecker
anstecken.

Drahtsignal prifen. (=> 9.12)

Eindocken prifen. (= 15.7)

Bei Bedarf Position des
Begrenzungsdrahts im Bereich der
Dockingstation korrigieren.

&0

12.5 Drahtabstinde — iMow Ruler
verwenden

Entlang von befahrbaren Hindernissen wie

Terrassen und befahrbaren Wegen kann
der Begrenzungsdraht (1) ohne Abstand
verlegt werden. Der Robotermaher fahrt
dann mit einem Hinterrad aufl3erhalb der
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Mahflache.
Maximale Gelandestufe zur Grasnarbe:
+/-1cm

e | Bei der Pflege der Rasenkante
1 | darauf achten, dass der
Begrenzungsdraht nicht beschadigt
wird. Bei Bedarf Begrenzungsdraht
mit etwas Abstand (2 - 3 cm) zur
Rasenkante installieren.

Drahtabstande mit dem iMow Ruler
messen:

Damit der Begrenzungsdraht im richtigen
Abstand zum Rand der Rasenflache und
zu Hindernissen verlegt wird, sollte der
iMow Ruler zur Abstandsmessung
verwendet werden.

STIHL RMI632

iMow' Ruler

Hohes Hindernis:
Abstand zwischen einem hohen
Hindernis und dem
Begrenzungsdraht.

i

Der Robotermaher muss vollstéandig
innerhalb der Mahflache fahren und darf
das Hindernis nicht berihren.
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Durch den Abstand 33 cm fahrt der
Robotermaher ohne AnstoRen am
Hindernis entlang des Begrenzungsdrahts
im Eck um ein hohes Hindernis.

Drahtverlegung um hohe Hindernisse:

33cm

33cm

Bei der Verlegung um hohe

Hindernisse (1) wie Mauerecken oder
Hochbeete muss in den Ecken der
Drahtabstand genau eingehalten werden,
damit der Robotermaher nicht am
Hindernis streift. Begrenzungsdraht (2) mit
Hilfe des iMow Ruler (3) wie abgebildet
verlegen.

Drahtabstand: 33 cm

33cm

33cm

Bei der Verlegung des
Begrenzungsdrahtes (1) in einem
Inneneck an einem hohen Hindernis

Drahtabstand mit dem iMow Ruler (2)
abmessen.
Drahtabstand: 33 cm

Hohe von Hindernissen messen:

Der Robotermdher kann angrenzende
Flachen wie Wege befahren, wenn die zu
Uberwindende Geldndestufe kleiner als +/-
1 cmiist.

Hohenunterschied zum befahrbaren
Hindernis (1) ist geringer als +/- 1 cm:
Begrenzungsdraht (2) ohne Abstand zum
Hindernis verlegen.

@ | Bei Bedarf Schnitth6he so

1 | einstellen, dass der Robotermaher
mit dem Mahwerk nicht an
Hindernisse stol3t.

Wird die kleinste Schnitthéhe
eingestellt, kann der Robotermaher
deshalb nur niedrigere
Gelandestufen als angegeben
Uberwinden.
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12.6 Spitze Ecken

33cm

In spitz zulaufenden Rasenecken (< 90°)
wird der Begrenzungsdraht wie abgebildet
verlegt. Die beiden Winkel missen einen
Abstand von mindestens 33 cm haben,
damit der Robotermaher den Rand
abfahren kann.

12.7 Engstellen

@ | Wenn Engstellen installiert werden,
1 | versetztes Heimfahren (Korridor)
ausschalten (= 11.14) oder
Suchschleifen installieren.

(= 12.12)

Der Robotermaher befahrt alle Engstellen
automatisch, solange der minimale
Drahtabstand eingehalten wird.
Schmalere Bereiche der Mahflache sind
durch entsprechende Verlegung des
Begrenzungsdrahts auszugrenzen.

Sind zwei Mahflachen Uber einen
schmalen, befahrbaren Bereich
miteinander verbunden, kann eine Gasse
installiert werden. (= 12.11)
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Der minimale Drahtabstand betragt
54 cm.

Daraus ergibt sich in Engstellen folgender
Platzbedarf:

— zwischen hohen Hindernissen Uber +/-
1 cm Héhe wie Mauern 120 cm,

— zwischen angrenzenden befahrbaren
Flachen mit einer Gelandestufe kleiner

als +/- 1 cm wie z.B. Gehwegen 54 cm.

12.8 Verbindungsstrecken installieren

Der Robotermaher ignoriert das
Begrenzungsdrahtsignal, wenn die Drahte
eng beieinander, parallel verlegt werden.
Verbindungsstrecken muiissen installiert
werden,

— wenn Nebenflachen installiert werden
sollen. (= 12.10)

— wenn Sperrflachen notwendig sind.
(= 12.9)

STIHL empfiehlt,
Verbindungsstrecken zusammen
mit den entsprechenden
Sperrflachen bzw. Nebenflachen im
Zuge der Drahtverlegung mit zu
verlegen.

o

Bei nachtraglicher Installation ist
die Drahtschleife zu durchtrennen,
Verbindungsstrecken miissen dann
mittels der mitgelieferten
Drahtverbinder eingebunden
werden. (= 12.16)

| - -

B i}

J/

In Verbindungsstrecken wird der
Begrenzungsdraht (1) parallel verlegt, die
Drahte durfen sich nicht tberkreuzen und
missen eng beieinander liegen. Die
Verbindungsstrecke mit einer
ausreichenden Anzahl an Fixiernageln (2)
am Boden festmachen.

12.9 Sperrflichen

Sperrflachen sind zu installieren
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— um Hindernisse, die der Robotermaher
nicht bertihren darf,

— um Hindernisse, die nicht ausreichend
stabil sind,

— um Hindernisse, die zu niedrig sind.
Mindesthdhe: 10 cm

STIHL empfiehlt,

e Hindernisse entweder mit Sperrflachen
auszugrenzen oder zu entfernen,

e Sperrflachen nach der Erstinstallation
bzw. nach Veranderungen der
Drahtinstallation mit Hilfe des Befehls
"Rand testen" zu Uberprifen. (= 11.14)

Abstand fiir die Verlegung des
Begrenzungsdrahtes um eine Sperrflache:
33cm

Der Robotermaher fahrt ohne AnstoRen
entlang des Begrenzungsdrahts (1) um
das Hindernis (2).

Um einen robusten Betrieb zu
gewahrleisten, sollen Sperrflachen im
Wesentlichen rund sein und keine ovalen,
eckigen oder nach innen gewdlbten
Formen aufweisen.
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Sperrflachen missen einen
Mindestdurchmesser von 66 cm haben.
Der Abstand zur Randschleife (X) muss
gréRer als 54 cm sein.

e | Empfehlung:

1 | Sperrflachen sollten einen
maximalen Durchmesser von 2 -
3 m haben.

Damit das Eindocken nicht gestért wird,
darf im Umkreis von mindestens 2 m um
die Dockingstation (1) keine Sperrflache
installiert werden.

- |/3 t

> 3 1 -’l« 1

4 -V
-

Begrenzungsdraht (1) von der Umrandung
zum Hindernis fuhren, im richtigen
Abstand (iMow Ruler verwenden) um das
Hindernis (2) verlegen und mit einer
ausreichenden Zahl von Fixiernageln (3)
am Boden festmachen. AnschlieBend
Begrenzungsdraht zurlick zur Umrandung
verlegen.

Zwischen Hindernis und Umrandung ist
der Begrenzungsdraht parallel
nebeneinander in einer
Verbindungsstrecke zu verlegen. Wichtig
ist dabei, dass die Verlegerichtung um die
Sperrflache eingehalten wird (= 12.8)

12.10 Nebenflachen

Nebenflachen sind Bereiche der
Mahflache, die vom Robotermaher nicht
vollautomatisch bearbeitet werden
kénnen, weil die Zufahrt nicht méglich ist.
Auf diese Art kdnnen mehrere getrennte
Mahflachen mit einem einzigen
Begrenzungsdraht umrandet werden. Der
Robotermaher muss manuell von einer zur
anderen Mahflache gebracht werden. Der
Mahvorgang wird tiber den Befehl "Mahen
starten" (= 11.5) bzw. "Mahen
zeitverzogert starten" (= 11.5) ausgeldst.
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Die Dockingstation (1) wird in der
Mahflache installiert, diese wird nach
Mahplan vollautomatisch bearbeitet.

Die Nebenflachen [B) und [C] sind mit
Verbindungsstrecken (2) mit der
Mahflache (A] verbunden. In allen Flachen
muss der Begrenzungsdraht in derselben
Richtung verlegt werden —
Begrenzungsdraht in den
Verbindungstrecken nicht tiberkreuzen.

e Nebenflachen im Menu "Einstellungen
— Installation" aktivieren. (= 11.14)

12.11 Gassen

Sind mehrere Mahflachen zu mahen (z. B.
Mahflachen vor und hinter dem Haus),
kann eine Gasse zum Verbinden installiert
werden. So ist es moglich, alle Mahflachen
automatisch zu bearbeiten.
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In Gassen wird der Rasen nur beim
Abfahren des Begrenzungsdrahts
gemaht. Bei Bedarf automatisches
Randmahen aktivieren oder den
Bereich der Gasse regelmaRig
manuell mahen.

(= 11.5), (= 11.14)

7S

Wenn Gassen installiert werden,
versetztes Heimfahren (Korridor)
ausschalten (= 11.14) oder
Suchschleifen installieren.

(= 12.12)

Die angegebenen Drahtabsténde
und die Gassenschablone sind auf
die Verlegung des
Begrenzungsdrahts auf der
Rasenoberflache abgestimmt. Bei
sehr tief verlegtem
Begrenzungsdraht, z.B. unter
Steinpflaster, weichen die MalRe ab.
Die Funktion tUberprifen und die
Drahtverlegung wenn notwendig
anpassen.

Voraussetzungen:

— Mindestbreite (Platzbedarf):
zwischen festen Hindernissen: 108 cm
zwischen befahrbaren Wegen: 27 cm.

@ | In langeren Gassen ist abhangig
1 | von der 